Ham Rotor © EA7HG,2020

Ham Rotor V 1.0

Ham Rotor es un programa creado para Arduino pro mini, que permite manejar
rotores CDE,HYGAIN de la familia CD y HAM desde el puerto de comunicacion
Serie RS232 o a través de LAN , soportando el protocolo de Prosistel por lo que
puede ser gobernado desde un PC. Ademas de poder utilizarlo tanto en rotores con
centro en el Norte o con centro en el Sur, Ham Rotor, afade rampa de Arranque/Paro,
y resolucion de +- 1 grado. Es facil de instalar en el interior del mando del rotor y
sencillo de calibrar, solo necesita indicarle el tope izquierdo y el tope derecho y Ham
Rotor calculara todos los datos necesarios para su correcto uso.

Gracias por confiar en Ham Rotor
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CARACTERISTICAS

— Fécil instalacion y uso.

— Frenado/Arranque suave y Rampa (entre 5 y 10 grados) .

— Conexion al PC por LAN, RS232 , con protocolo Prosistel a 9600
baudios o Web Server.

— Pulsadores para giro Izquierda y Derecha.No necesita pulsador para
freno. El freno es controlado por el software de forma automatica.

— Permite rotor con centro en Norte o centro en Sur.

— Etc.

NOTA : En ningun momento me hago responsable de los dafios que usted pueda
provocar en su mando de control.
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Uso de Ham Rotor :

Una vez encendido el mando de control, debera de esperar a que se encienda el diodo
Led. Su encendido indica que el mando esté totalmente operativo. Depues arranque el
programa con el que va a controlar el rotor (PSTRotator,etc) o su navegador de
internet ,0 ambos para poder manejar el rotor de forma automatica. Tambien puede
manejarlo de forma manual utilizando las palancas de giro de su mando de control. El
pulsador de freno no es necesario pulsarlo ya que Ham Rotor lo activa/desactiva de
forma automatica.
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Configuracion y calibracion de Ham Rotor :

Para configurar y calibrar Ham Rotor es muy sencillo. Se realiza a través del puerto
serie RS232. El programa llamado Termite permite configurar a través de una serie de
comandos Ham Rotor. El programa es gratuiro y puede descargarlo en
https://www.compuphase.com/software_termite.htm

Una vez instaldo Termite, seleccione el boton Config. En la ventana de configuracion
seleccionaremos el puerto COM al que esta conectado Ham Rotor, y seleccionaremos
los parametros como se muestran en la siguiente pantalla.

Configuracion del puerto sene

Configuracion del puerto Texto transmitido Opciones

Puerto COM1 > (O Mo agregar nada [ Permanecer arriba
El Agregar CR. Salir con <Esc=

Velocidad 5600 bl (®) Agregar LF Autocompletar

: () Agregar CRF Keep history

Bits de datos & e e
Eco local |:| Cerrar puerto en inactiv.

Bits de stop | 1 = Texto recibido Plugins

Paridad ningunaja Polling 100 ms [] Auto Reply A
Max, lines D Function Keys

Cont de flujo ningunafo : [] Hex View
Fuente | monoespado S,

Redirecdon | ningunafo -~ [] Highlight

= [ ]Ajuste de linea ET— i

Idioma de la interfaz de usuario | Espariol (es) W Cancelar 0K,

Una vez configurado Termite y con el mando de control encendido y conectado el
puerto RS232 al PC puede utilizar los siguientes comandos para configurar Ham
Rotor.
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Listado de comandos para Ham Rotor

Todos los comandos para Ham Rotor empienza con el formato ** seguidos del
comando en letra Mayuscula y seguida de un valor numerico en el caso que sea
necesario. Una vez enviado un comando Ham Rotor devolvera la informacion de su
configuracion si ha sido correcto o devolvera ERROR en caso de que el comando no
se haya configurado correctamente.

Comando C : Permite cambiar el formato del centro del rotor. Afiadiendo el valor 0
permite el control del rotor con el centro de este en el Norte (medidor S-N-S). Si
afiadimos el valor 1 este permite el control del rotor con el centro de este en el Sur
(medidor N-S-N). Ejemplo **C0 permite el rotor con centro en el Norte (medidor S-
N-S).

Comando I : Muesta la informacion del estado de la configuracion del rotor. No es
necesario afiadirle ningtn valor. Ejemplo **1, devuelve el estado de configuracion.

Comando L : Permite grabar el tope Izquierdo del rotor. No es necesario afiadirle
ningun valor. Ejemplo **L

Comando M : Permite cambiar el ultimo digito de la direccion MAC del modulo
Ethernet.Valores admitidos entre 0 y 255. Ejemplo **M3.

Comando N : Resetea Ham Rotor a los valores por defecto. No es necesario anadirle
ningun valor.Ejemplo **N

Comando R : Permite grabar el tope Derecho del rotor. No es necesario anadirle
ningun valor. Ejemplo **R

Comando V : Permite grabar el valor para la rampa. Valores admitidos entre 5 y 10.
Ejemplo **V6

Comando W : Permite activar el modulo Ethernet para el control de Ham Rotor a
través de Web. Afiadiendo el valor O permite desactivar el modulo de Ethernet. Si
anadimos el valor 1 este activa el modulo de Ethernet.Ejemplo **WO0
IMPORTANTE. Cuando active o desactive el modulo debera de apagar su
mando y volverlo a encender.
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Ejemplo de la informacion de configuracion que devuelve Ham Rotor al utilizar el

comando I:

@ Termite 3.4 (auter: CompuPhase) - *
| COM 13 9600 bps, 8N1, sin control de fiujo | | Config. | | Limpiar | | sobre: | | cerrar |
i
Habkd Rotor (C) EAYHG 2020
. 1.00 Centro de Rotor en el Sur
Status.. Limite Izquierdo del sensor
F—— Limite Derecho del sensor
Fuotar = N3N
Lim.L =0 = Valor de la rampa en grados
Lim R =42178 . - .
sy = 5 == Ultimo digito MAC
MAC =3 e
192.166.0.17 IP Web
= Rotor center in the South Centre de rotor au sud Rotorzentrum im Siiden | Centro del rotore nel sud
=\ Sensor Left Limit Limite gauche du capteur Sensor linke Grenze Limite sinistro del sensore
= | Sensor Right Limit Limite droite du capteur Sensor rechte Grenze Limite destro del sensore
= | Ramp value in degrees Valeur de la rampe en degrés | Rampenwert in Grad Valore di rampa in gradi
o | Last digit MAC Dernier chiffre de MAC Letzte Ziffer des MAC Ultima cifra del MAC
- Web P address Adresse I[P Web Web-IP-Adresse Indirizzo IP per il Web
I <]

La direccion IP sera devuelta por Ham Rotor cuando este conectado al router.
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Tabla de parametros por defecto de Ham Rotor:

Parametro Valor

Centro 0...S-N-S

Limite Izquierdo sensor 1

Limite Derecho sensor 50000

Valor Rampa en grados 5

Ultimo Digito MAC 3 (MAC 0x00, 0xAA, 0xBB, 0xCC, 0xDE, 0x03)
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Tabla de PIN de Ham Rotor en Arduino:
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PIN ARDUINO FUNCION
A3 Tension lectura Rumbo <=5V
0 TX TTL
1 RX TTL
2 Rele CW
3 Rele CCW
4 Rele Freno
5 PWM
6 Pulsador Giro Derecho
7 Pulsador Giro Izquierdo
8 Led
10 SS W5100 o W5500
11 MO W5100 o W5500
12 MI W5100 o W5500
13 SCK W5100 o W5500

Pégina 6
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Contenido del Kit de Ham Rotor:

El kit de Ham Rotor se compone de :

Placa de control que contiene :

— circuito de reles para giro del rotor.

— circuito adaptador de tension para lectura del rumbo.

— circuito de control de rampa de arranque/parada del rotor y resolucion de
+- 1 grado.

— circuito conversor para RS232.

Placa arduino con el software de Ham Rotor instalado.

Resistencia de 1000 Ohm,Inductancia Axial y condensador de 10 nF.

Al

LR -
Fomny
s o *z:,“;,

\.w
@ oxz X9 158

Hlu@@@

Para la instalacion y funcionamiento de Ham Rotor necesitard ademas y no incluidos
en el Kit:

— Diodo Led

— Resistencia 1000 ohm Y4 de watio.

— Conector Macho RS232

— Fuente de Alimentacion de 5V de 1A.(De buena calidad).

— Modulo Ethernet W5100 o W5500, para el control desde WEB.(Opcional)
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Descripcion de la placa de control de Ham Rotor:

Conexionado con Arduino y conector RS232.
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Conexionado con el mando del rotor.
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o7

Esquema de modificacion del mando del rotor para Ham Rotor

ROTATOR
UNIT

MOT0R

X B
e i : 2 | ==
s % _
: il ,H\m_s:a e
2 " %z:__ _w_-., _ =\
L A M = |
ﬁﬂcoﬁ Hz:: i—— 3900 @ " | ’ ®_ |
220 VAC qnbzm-O—!mn_ W “wa _ _ _ =
.w_h".,un_ﬂnx_ i e | ] 5000
_ | = =
<t B _ :
|
_ | _ =
POWER = [ =
TRANSFORMER
==
_ _O
CONTROL Bl \OJNIO,
UNIT = ONIC
:ﬁ \V4 \m | i
3
e : = ._”\ \ d O“ _ ._M.:
LIMIT
s T \N ®_ _Av =T
_ _mu YA
o ®q | BRAKE
NOTE:

1. TERMINALS 1 & 2 MUST BE CONNECTED USING THE TWO LARGER G AUGE WIRES OF

THE 8-WIRE CABLE.

2. "X" DENOTES WIRING CONNECTION TO THE P.C. BOARD.

3. - DENOTES MECHANICAL CONNECTION TO METER.

*(F-2 — 3A Fuse, 110V/1A Slo-Blo,

220V)

SERIES 1

K SOLENOID
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Circuito LAN:
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Para poder utilizar Ham Rotor desde su navegador de internet necesita instalar este
modulo LAN W5100 o W5500 con conexion SPI. El conexionado es muy sencillo:

Pin Arduino
x
2
=
ks

Gnd ——| G © +5 5V
- R SS Pin 10
W5100 Pin 13 (SCK) =——— CK : MO —— Pin 11(MOSI)
Pin 12 (MISO) —— MI = G
P+ : P-

LAN W5500 con conexion SPI.

W5500

Law BY 3,30
] oMU NISD
* EnnAT MOSI
€L S5 INT SCS
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Conexionado Ham Rotor con W5100
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Ham Rotor
EATHG(C)2020

TR

e

W TCH

ROTATOR

_
|
|
|
I
1 [
L st |
FowE |
TRANSTORER L

UNIT

GONTROL
UNIT

LEFT — [

oI, ;
i

HOTE.

1. = OFNOTES MECHANICAL CORNECTICN TO WETEH,

SERIES 1

Ve = om w110V 1A SUFDID, 220V

Conexionado Ham Rotor con W5500
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INSTALACION EN EL MANDO DE HAM 1V, CD45 .ETC :

CD45, HAM 11, HAM 1II, HAM IV, HAM V, HAM VLHAM VII

NOTA : En ningin momento me hago responsable de los dafios que usted pueda
provocar en su mando de control.

PARA ELL. CONEXIONADO ENTRE LOS CIRCUITOS DE
HAM ROTOR UTILICE CABLES CORTOS Y DE BUENA
CALIDAD.ASI EVITARA MAL FUNCIONAMIENTO.
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En la parte inferior del mando podré instalar todo el de Kit Ham Rotor.

Realice los agujeros necesarios para atornillar las placa de circuito impreso y los
conectores. Una vez colocadas procederemos a soldar el cableado tal y como se
indica en el esquema,Los cables que se encuentren en la parte superior de la caja
podra pasarlos a la parte inferior de la caja a través del agujero grande que hay dentro
de la caja de mando del rotor.

Suelde a la placa de control los cables que van hacia el conector RS232.

Si instala tambien la opcidon de LAN, suelde todo el cableado al Arduino siguiendo el
esquema de conexion.

Pégina 15



Ham Rotor © EA7HG,2020

Desuelde los cables de los pulsadores de rumbo situados en la parte inferior de la caja
del mando y sueldelos en la placa del control siguiendo los numeros y letras

| i

indicadas.
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Suelde tres cables en los pulsadores de rumbo que se conectaran al Ardunio.
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Suelde el resto de cables desde el Arduino a la placa de control siguiendo el esquema
de conexionado.

El diodo led con su resistencia lo puede situar en el propio medidor justo por debajo
del tornillo de ajuste del medidor. (No incluido en el Kit)

Suelde los cables + y — de 5V de la placa del control a la fuente de alimentacion para
el funcionamiento de todo el kit (No incluida en el kit). Suelde dos cables Vcc y
GND para alimentar la placa de Arduino.El + de 5V conectelo a la patilla del Arduino
marcada como VCC y el — de 5V a la patilla marcada como GND

Una vez realizado esto revise que todo el cableado esta correcto.
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Calibracion del Rotor:

La calibracion del rotor es muy sencilla. Conectaremos el puerto serie RS232 a
nuestro ordenador.

Encenderemos el mando del rotor y una vez encendido el Led, abriremos el programa
Termite.

Seleccionaremos en este el puerto al que esta conectado nuestro Rotor. A través de
Termite le enviaremos a Ham Rotor el comando **I. Ham Rotor nos devolvera la
informacion del estado.

Giraremos con la palanca CCW el rotor hacia la izquierda hasta que llegue a su tope.
Una vez en el tope enviaremos el comando **L y quedara grabado el tope izquierdo
del Rotor. Giraremos con la palanca CW el rotor hacia la derecha hasta que llegue a
su tope.Una vez en el tope enviaremos el comando **R y quedara grabado el tope
derecho del Rotor.

Una vez realizado esto cerraremos el programa Termite, apagamos el mando del rotor
y esperamos unos segundos y lo volvemos a encender para que quede operativo.
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Conexion del rotor por Web:

Conectaremos el cable de Ethernet al modulo LAN W5100 o W5500 y este a nuestro
router.Una vez conectado encenderemos nuestro mando. Una vez conocidad la
direccion IP a través de la configuracion de nuestro router o por el estado de Ham
Rotor, basta con teclear esta direccion en nuestro navegador para poder controlar
Ham Rotor.
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Conexion remota del rotor por Web:

(Informacion cortesia de Jose Ramon EC1CS).

Conectaremos el cable de Ethernet al modulo LAN W5100 o W5500 y este a nuestro
router. Una vez conectado encenderemos nuestro mando, accederemos a la
configuracion de nuestro router para ver que direccion ha asignado y le asignaremos
una IP fija dentro de nuestra red. Esto lo haremos a través de la reserva DHCP.

This page displays the statlc IP address assgned by the DHCP Server and allows you 1o adjust these configurations by
cking the comeapanding fields

MAC Address IP Address Status Edit

00 F-ciD: b6 78 dd 1921680 165 Enabled Ei:._l

1 O-fecad-68-33-2d 1921680170 Enabled Edit

D0-AK BB CC-DED3 1921680101 Enabled Eciit

Add New Enable Selected Disable Selected Delete Selected
Refresh |

Hay que redirigir el puerto 8080 al 80, asi cuando acceda desde mi ddns puedo
acceder como si lo hiciese en local

Para ello se configurade nuevo en el Virtual Server, dando al Service Port el 8080 y al
Internal Port el 80

Cervice Port IP Address Intermnal Port Protocal Status Edit

557 192 168.0 101 2567 P Enabsbead Edit

HEE o o A0 RO TCP or LIDP Enabied i

,'"_ 12 168 [ — o ik Enakie Edit

92.168.0.110 201 TCP ar LIDP E Edit

q43 9z 168 0110 243 TCP IDF E [_-|‘_
Add New Enable Selected Disable Selected Delete Selected
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Desde este momento ya puedo acceder a traves de internet al servicio web como si
estuviese en casa.

Ejemplo....
http://adcbefghijk.ddns.net:8080
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Conexion del rotor por RS232:

Ham Rotor utiliza el protocolo Prosistel para el manejo de rotores. Cualquier
programa que permita el manejo de rotores con protocolo prosistel (Prosistel “D”)
funcionara con Ham Rotor como por ejemplo, PSTROTATORAZ,HRD,etc
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Conexion del rotor con RemoteRig y PSTRotator:

(Informacion cortesia de Jose Ramon EC1CS).
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Para ello usaremos el puerto frontal COM1 de la caja RRC-1258 MKII, realizando un

cable como se describe a continuacion:

RRC-1258
- COM1 Rotator
B oo 0SS Tel
@D@ LJ 1 9-pol D-sub male %-pol D-sub male
an Cout ADNE TIL W 3 O < O 2
20 ? 03
0§

5
3] P1b
1

En el cuarto de radio remoto, desde la otra caja RRC-1258 MKII, haremos otro cable
para poder conectarla con nuestro PC, para ello seguiremos el siguiente esquema.

RRC-1258
e COM
(Control side)
9-pol D-sub female 9-pol D-sub male
30 g 03
20 3 02
50 3

0
Plg Eo
)
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Ademas de hacer los cables de forma correcta tal y como se describe, hemos de
realizar las configuraciones correctas en las cajas, para ello se haré la siguiente
configuracion:

RRC-1258 MkII: Control [MICROBIT REMOTE DISP LAY ]

miicrobit Serial settings
_ COoOM1 mode [ Maede-2. char-simecut -~
Info
=t COoOM1 baudrats Ss00 |
Lot === COr1 data bits
PreFfile= COoOM1 stop bits 1~
N COMM1 parity [0 - oFF -~

IP settings
Pl =g = COMI1 rtsScts e
ST l amr Cha

COM1 e tor {h ] ao
Sdwanced sestings rimEEe T Lvesad
Dymamic DMNS settings Use USB Com Port as COM1 Mo e
HKeyer settings
I tti
pin;‘;e't"t?fgs COoMZ2 mmode [Mode-—=a. menwood, voc=u, Elecr=rft ~ |
WEIi-Fi settinas COMZ2 baudrate =|Se00 ~ ]
Escport settimas (HTRML] CoOmMz data bies (& ~]
Export settimgs{(bin} COMZ2 stop bits P |
Import settings{birn) CorE o o - o |
Application upgrads= COMZ2 terminator (hesx) [=1=]
Bootloader upgrade -

Use USB Com Port as COMZ Tlo e

Festart dewice

—_— COMI{Extra) mode (USB-
| Log in | COMMESH

| submit |

RRC-1258 MKII: Radio [MICROBIT BODY EQUIPMEMNT]

n1icr‘obit serial settings

. COM1 mode | Mode-2. char-timeout bt
Imifo
Status COM1 baudrate SE00 w
WiFi sean COM1 data bits
Profiles COoOM1 stop bits

. COM1 parity [0 - ofFf -~
IP settings
Radio settings COM1 rtsfcts Flo
Serial settings COM1 terminator
Advanced settings (e

Dynamic DMNS settings
Fever s=ttings

10 s=ttings COM2 mode | Mode-4., Kenwood, Yaesu, Elecraft
Ping settings COM2 baudrate
T SEETEE COM2 data bits
Export setkings(HTML) COM2 stop bits 1w
Export settings({bin} i —
Import settingsi{bim) COM2 parity |':l - OFf S
COMZ terminator

Application upgrads (e
Bootloader upgrads

| Submit |

Restart dewvice

Tener presente que para que la configuracion funcione, ha de estar el equipo de
radio encendido. Si se necesita que funcione sin estar el equipo de radio
encendido, se ha de activar en Radio Settings/Auto Connect/YES
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RRC-1258 MkKII: Control [MICROBIT REMOTE DISPLAY ]

microbit

Info
Status
Wi-Fi scan

Profiles

IP settings

Radio settings

Serial s=ttings
Advanced s=ttings
Dynamic DMNS settings
Keyer settings

I settings

Ping settings

Wi-Fi settings

Export s=ttings{HTML)
Export settings{bin}
Import settings{bin)

Application upgrade
Bootloader upgrads

Restart dewvice

Radio settings

Program mode

Sip password

Sip contact{ Radio RRC
IR hostname)

Auto connect
Audio quality
Codec out gain
Codec inp gain
Codec inp HPF H=
Codec inp preamp
COMO baudrate
COMO data bits
COMO stop bits
COMD pariby

COMO Program mode 2 char

timeocut

Use USE Com Port as SOMO
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Todas las marcas resefiadas en este manual son marcas registradas de sus
propietarios.

Video ; https://www.youtube.com/watch?v=Zko | FWKGmrU

Revision 1.0
Ham Rotor © EA7HG,2020

EATHG

Eugenio F.Medina Morales
23001 Jaén

Espana

Email : EA7THG@hotmail.com
WWW.EA7HG.COM
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