Ham Rotor © EA7HG,2020

Ham Rotor V 1.0

Ham Rotor ¢ um programa criado para Arduino pro mini, que permite gerenciar CDE,
HYGAIN da familia CD e rotores HAM a partir da porta de comunicagdo serial
RS232 ou através de LAN, suportando o protocolo Prosistel para que possa ser
controlado desde um PC . Além de poder utiliza-lo tanto em rotores com centro no
Norte ou com centro no Sul, o Ham Rotor adiciona rampa Start / Stop e resolucao de
+ - 1 grau. E facil de instalar dentro do controle do rotor e simples de calibrar,
bastando indicar o stop esquerdo e o stop direito e o Ham Rotor calculard todos os
dados necessarios para o seu correto uso.

Gracias por confiar en Ham Rotor
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CARACTERISTICAS

— Facil instalacdo e uso.

— Frenagem / Partida Suave e Rampa (entre 5 e 10 graus).

— Conexao ao PC via LAN, RS232, com protocolo Prosistel a 9600 baud ou
Web Server.

— Botdes para virar a esquerda e direita. Nao ha necessidade de botdo de
freio. O freio ¢ controlado pelo software automaticamente.

— Permite rotor com centro no norte ou centro no sul.
— Etc.

NOTA: Em nenhum momento sou responsavel por qualquer dano que vocé
possa causar ao seu controle remoto.
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Usando Ham Rotor :

Uma vez que o botdo de controle ¢ ligado, vocé deve esperar o diodo LED acender.
Sua iluminacao indica que o controle esta totalmente operacional. A seguir, inicie o
programa com o qual vocé vai controlar o rotor (PSTRotator, etc) ou o seu navegador
de internet, ou ambos para poder manejar o rotor automaticamente. Vocé também
pode opera-lo manualmente usando as alavancas de tor¢ao em seu controle manual. O
botdo de freio ndo precisa ser pressionado, pois o Ham Rotor o ativa / desativa
automaticamente.
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Configuracio e calibracio de Ham Rotor :

Configurar e calibrar o rotor Ham ¢ muito simples. Isso ¢ feito através da porta serial
RS232. O programa chamado Termite permite que vocé configure Ham Rotor por
meio de uma série de comandos. O programa ¢ gratuito e pode ser baixado em
https://www.compuphase.com/software termite.htm

Depois que o cupim estiver instalado, selecione o botdo Config. Na janela de
configuracdo selecionaremos a porta COM a qual o Ham Rotor estd conectado e
selecionaremos os parametros conforme mostrado na tela a seguir.

Configuracion del puerto sene

Configuracion del puerto Texto transmitido Opciones

Puerto COM1 > (O Mo agregar nada [ Permanecer arriba
El Agregar CR. Salir con <Esc=

Velocidad 5600 bl (®) Agregar LF Autocompletar

: () Agregar CRF Keep history

Bits de datos & e e
Eco local |:| Cerrar puerto en inactiv.

Bits de stop | 1 = Texto recibido Plugins

Paridad ningunaja Polling 100 ms [] Auto Reply A
Max, lines D Function Keys

Cont de flujo ningunafo : [] Hex View
Fuente | monoespado S,

Redirecdon | ningunafo -~ [] Highlight

= [ ]Ajuste de linea ET— i

Idioma de la interfaz de usuario | Espariol (es) W Cancelar 0K,

Assim que o cupim estiver configurado e com o botdo de controle ligado e a porta
RS232 conectada ao PC, vocé pode usar os seguintes comandos para configurar o
rotor Ham.
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Lista de comandos para Ham Rotor

Todos os comandos Ham Rotor come¢am com o formato ** seguido pelo comando
em letra maiuscula e seguido por um valor numérico se necessario. Uma vez que um
comando foi enviado, Ham Rotor ira retornar suas informacodes de configuracio se
estiver correto ou ird retornar ERROR se o comando ndo tiver sido configurado
corretamente.

Comando C: Permite alterar o formato do centro do rotor. Adicionando o valor 0
permite o controle do rotor com seu centro no Norte (medidor S-N-S). Se somarmos
o valor 1 isso permite o controle do rotor com seu centro no sul (medidor N-S-N).
Exemplo **CO0 permite rotor centrado no Norte (medidor S-N-S).

Comando I: Mostra as informacdes do status de configuragdo do rotor. Nao ha
necessidade de adicionar qualquer valor a ele. Exemplo **I, retorna o status da
configuracao.

Comando L: Permite registrar a parte superior esquerda do rotor. Nao ha necessidade
de adicionar qualquer valor a ele. Exemplo **L

Comando M: Permite alterar o ultimo digito do endere¢o MAC do mddulo Ethernet
Valores permitidos entre 0 e 255. Exemplo **M3.

Comando N: Redefina o Ham Rotor para os valores padrdo. Nao ¢ necessario
adicionar nenhum valor a ele. Exemplo **N

Comando R: Permite registrar a parte superior direita do rotor. Nao ha necessidade
de adicionar qualquer valor a ele. Exemplo **R

Comando V: Registre o valor da rampa. Valores permitidos entre 5 e 10. Exemplo **
V6

Comando W: Permite ativar o médulo Ethernet para o controle do Ham Rotor via
web. Adicionar o valor 0 permite que vocé desative o modulo Ethernet. Se
adicionarmos o valor 1, isso ativa o moddulo Ethernet .Exemplo **WO.
IMPORTANTE. Ao ativar ou desativar o modulo, vocé deve desligar o controle
remoto e liga-lo novamente.
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Exemplo das informag¢des de configuracdo que Ham Rotor retorna ao usar o comando

@ Termite 3.4 (auter: CompuPhase) - *
| COM13 9600 bps, 8N1, sin control de fiujo | | Config. | | Limpiar | | Sobre: | | Cerrar |

il

HAM Fotor (C) EAYHG 2020
"/, 1.00

Status.. Limite Izquierdo del sensor
i —— Limite Derecho del sensor
Rotor = NSM

Lim.L =0 = Valor de la rampa en grados

Centro de Rotor en el Sur

Lim R =42178 : T

Remp=5 e === Ultimo digito MAC

MAC =3 e

IP Web

192168017

= Rotor center in the South Centre de rotor au sud Rotorzentrum im Siiden | Centro del rotore nel sud
= Sensor Left Limit Limite gauche du capteur Sensor linke Grenze Limite sinistro del sensore
= | Sensor Right Limit Limite droite du capteur Sensor rechte Grenze Limite destro del sensore
= | Ramp value in degrees Valeur de la rampe en degrés | Rampenwert in Grad Valore di rampa in gradi
js | Last digit MAC Dernier chiffre de MAC Letzte Ziffer des MAC Ultima cifra del MAC
- Web P address Adresse I[P Web Web-IP-Adresse Indirizzo IP per il Web

O _endereco IP sera retornado pelo Ham Rotor quando ele for conectado ao

roteador.
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Tabela de parametros padriao de Ham Rotor:

Parametro Valor

Centro 0...S-N-S

Sensor de limite esquerdo 1

Sensor de limite direito 50000

Valor da rampa em graus 5

Ultimo Digito MAC 3 (MAC 0x00, 0xAA, 0xBB, 0xCC, 0xDE, 0x03)
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Tabela de PIN de Rotor Ham no Arduino:
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PIN ARDUINO FUNCAO
A3 Tensao de leitura de direcdo <=5V
0 TX TTL
1 RX TTL
2 Relé¢ CW
3 Relé¢ CCW
4 Relé de freio
5 PWM
6 Botao para virar a direita
7 Botdo Virar a Esquerda
8 Led
10 SS W5100 o W5500
11 MO W5100 o W5500
12 MI W5100 o W5500
13 SCK W5100 o W5500

Pégina 6
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Conteudo do kit Ham Rotor:

O kit Ham Rotor consiste em :

Placa de controle contendo :

— circuito de relé para rotacao do rotor.

— circuito adaptador de tensdo para leitura de rumo.

— Circuito de controle de rampa de partida / parada do rotor e resolu¢do de +
- 1 grau.

— circuito conversor para RS232.

Placa Arduino com software Ham Rotor instalado.

Resisténcia de 1000 Ohm, indutancia axial e capacitor de 10 nF.

Ll

@ o Il 158

w@®O®

Para a instalagdo e operacdo do Ham Rotor sera necessario complemento € nao
incluso no Kit:

— Diodo Led

— Resisténcia 1000 ohm %4 watt.

— Conector RS232 Macho

— Fonte de alimentagdo 1A 5V (boa qualidade).

— Modulo Ethernet W5100 ou W5500, para controle da WEB. (Opcional)
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Descricio da placa de controle Ham Rotor:

Conexao com Arduino e conector RS232.
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Conexao com o controle do rotor.
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Esquema de modificacao da unidade de rotor para Ham Rotor

ROTATOR
UNIT

MOT0R

X R
F2 H| hl_fm - _mr." w %
_\/ Fal _
£ suLe ,H\m_s:a e
2 " %S_\ _w_-., _ -y
T g N a A = |
ﬁﬂce Hz_:. - 3900 & = f ®_ _
296 VA :.::3.;:_ W 2 _ = =
.w_h".,un_ﬂnx_ _ s = soon
_ | < H
\ | | =
_ _ =
_ | | B
POWER 3 _ =
TRANSFORMER
=
_ _O
ﬂcz._.ze_. = L 120-140me0 @ | h®
UNIT s oy ON(C
iR T
6
O> J| 5 .”\ \ m O “ _ -_Mi
LimIT
T \N ®_ _®Io.mﬂu
=
: S inEee
NOTE:

1. TERMINALS 1 & 2 MUST BE CONNECTED USING THE TWO LARGER G AUGE WIRES OF

THE 8-WIRE CABLE.

2. "X" DENOTES WIRING CONNECTION TO THE P.C. BOARD.
3. - DENOTES MECHANICAL CONNECTION TO METER.

*

(F-2 — 3A Fuse, 110V/1A Slo-Blo, 220V)

SERIES 1

K SOLENOID
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Circuito LAN:
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Para usar o Ham Rotor em seu navegador da Internet, vocé precisa instalar este
moddulo LAN W5100 ou W5500 com conexido SPI. A conexao ¢ muito simples:

E ,.ﬂ’“m Ilj 'I]I_EE Pin Arduino

¥
TF"BU‘E ]

I'"rﬂll"u"""lll

m-

VSOLLL6NH

Gnd ——— G

| =— R

HE2A90 Pin 13 (SCK) =——— CK
Pin 12 (MISQ) — MI

P+

W5500 LAN com conexao SPI.

W5500
+5V

Law BY 3,30

] oMU NISD
* EnnAT MOSI
"= INT SL>s
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Conexao Ham Rotor com W5100
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Conexao Ham Rotor com W5500

Ham Rotor
EATHG(C)2020

3 BRAKE L

i
- il
120 or _“ ETER ; 390 P : | [ @
200 VA . TeaRsranure | W o |
|

ROTOR SW(TCH

=oE

FOWER
TRAMSFORMER

ROTATOR
UNIT

GONTROL
UNIT

HOTE.

SERIES 1

1. o= OFNOTES MECHAMICAL CONMECTICN TO ME/EH,

Ve = Jmiuze, 110V 1A SRIFDIU, 22lV]
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INSTALACAO NO CONTROLE DO HAM 1V, CD45, ETC :

CD45, HAM 11, HAM 1II, HAM IV, HAM V, HAM VLHAM VII

NOTA: Em nenhum momento sou responsavel por qualquer dano que vocé
possa causar ao seu controle remoto.

USE CABOS CURTOS DE BOA QUALIDADE PARA A
CONEXAO ENTRE OS CIRCUITOS DO HAM ROTOR ,
PARA EVITAR MAU FUNCIONAMENTO.
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Na parte inferior do controle remoto vocé pode instalar todo o Kit Ham Rotor.

Faga os furos necessarios para aparafusar os PCBs e os conectores. Uma vez
colocados, procederemos a soldagem da fiacdo conforme indicado no diagrama. Os
cabos que estdo na parte superior da caixa podem ser passados para a parte inferior da
caixa através do grande orificio dentro da caixa. acionamento do rotor.

Solde os cabos que vao do conector RS232 a placa de controle.

Se vocé também instalar a opcdo LAN, solde toda a fiagdo ao Arduino seguindo o
diagrama de conexao.
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Retire a solda dos cabos dos botdes de titulo localizados na parte inferior da caixa de
controle e solde-os na placa de controle seguindo os nimeros e letras indicados.

-
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Solde trés fios nos botdes de pressdao que se conectardao ao Ardunio.
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Suelde el resto de cables desde el Arduino a la placa de control siguiendo el esquema
de conexionado.

El diodo led con su resistencia lo puede situar en el propio medidor justo por debajo
del tornillo de ajuste del medidor. (No incluido en el Kit)

Suelde los cables + y — de 5V de la placa del control a la fuente de alimentacion para
el funcionamiento de todo el kit (No incluida en el kit). Suelde dos cables Vcc y
GND para alimentar la placa de Arduino.El + de 5V conectelo a la patilla del Arduino
marcada como VCC y el — de 5V a la patilla marcada como GND

Una vez realizado esto revise que todo el cableado esta correcto.
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Calibracao do Rotor:

A calibra¢dao do rotor ¢ muito facil. Vamos conectar a porta serial RS232 ao nosso
computador.

Ligaremos o controle do rotor ¢ assim que acender o Led abriremos o programa
Termite.

Selecionaremos nesta porta a qual nosso Rotor esta conectado. Através do cupim,
enviaremos a Ham Rotor o comando **I. Ham Rotor nos devolverad as informacdes
de status.

Giraremos o rotor para a esquerda com a alavanca CCW até que ele atinja sua parada.
Uma vez no topo enviaremos o comando **L e o topo esquerdo do Rotor serad
gravado. Com a alavanca CW giraremos o rotor para a direita até ele parar, uma vez
na parada enviaremos o comando **R e a parada direita do Rotor sera gravada.

Feito isso, fecharemos o programa Termite, desligaremos o controle do rotor e
esperamos alguns segundos e ligamos novamente para que permanega operacional.
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Conexao do rotor via web:

Iremos conectar o cabo Ethernet ao modulo LAN W5100 ou W5500 e este ao nosso
roteador.Uma vez conectado, ligaremos nosso controle remoto. Uma vez que o
enderego IP ¢ conhecido através da configuragao do nosso roteador ou pelo status do
Ham Rotor, basta digitar este endereco em nosso navegador para poder controlar o
Ham Rotor.
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Conexao remota do rotor via web:

(Informacao cortesia de Jose Ramon EC1CS).

Vamos conectar o cabo Ethernet ao moédulo LAN W5100 ou W5500 e este ao nosso
roteador. Uma vez conectado, ligaremos nosso controle remoto, acessaremos a
configuracao de nosso roteador para ver qual enderego ele atribuiu e atribuiremos um
IP fixo dentro de nossa rede. Faremos isso por meio da reserva de DHCP.

This page displays the statlc IP address assgned by the DHCP Server and allows you 1o adjust these configurations by
cking the comeapanding fields

MAC Address IP Address Status Edit

00 F-ciD: b6 78 dd 1921680 165 Enabled Ei:._l

1 O-fecad-68-33-2d 1921680170 Enabled Edit

D0-AK BB CC-DED3 1921680101 Enabled Eciit

Add New Enable Selected Disable Selected Delete Selected
Refresh |

Vocé tem que redirecionar a porta 8080 para 80, entdo quando eu acessar do meu
ddns eu posso acessar como se estivesse fazendo localmente

Para isso, ele ¢ configurado novamente no Servidor Virtual, dando-se a Porta de
Servico 8080 e a Porta Interna 80

Cervice Port IP Address Intermnal Port Protocal Status Edit
557 192 168.0 101 2567 P Enabsbead Edit
HEE o o A0 RO TCP or LIDP Enabied i
,'"_ 12 168 [ — o ik Enakie Edit
92.168.0.110 201 TCP ar LIDP Fnabled Edit
q43 9z 168 0110 243 TCFE ar LIDP Enabded [_-|‘_

Add New Enable Selected Disable Selected Delete Selected

Pégina 21



Ham Rotor © EA7HG,2020

A partir deste momento consigo aceder ao servigo web através da internet como se
estivesse em casa.

Exemplo....
http://adcbefghijk.ddns.net:8080
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Conexao do rotor via RS232:

Ham Rotor usa o protocolo Prosistel para o manuseio de rotores. Qualquer programa
que permita o manuseio de rotores com o protocolo prosistel (Prosistel "D")
funcionara com Ham Rotor, como PSTROTATORAZ, HRD, etc.
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Conexio do rotor com RemoteRig e PSTRotator:

(Informacao cortesia de Jose Ramon EC1CS).
Para isso usaremos a porta COM1 frontal da caixa RRC-1258 MKII, fazendo um cabo

conforme descrito abaixo:

RRC-1250 Mkl

G 1.'.#

oA

Cow AME  TTL

RRC-1258

Rotator
col Pro SIS Tel
(Radio side) ool e
9-pol D-sub male 9pol D-sub mae
30 L 52
20 ? 03

9 09
3] P1b
1

Na sala de radio remota, da outra caixa RRC-1258 MKII, faremos outro cabo para
conecta-lo ao nosso micro, para isso seguiremos o seguinte diagrama.

9-pol D-sub female

RRC-1258
COM 1
(Control side)

RRC-1250 Mkl
L 'TM

9-pol D-sub male

30
20

o @Lml

0?2 5 cout AME T

.m:ﬁum-

P e g

5]

'..-‘ ‘_-...u—-"‘_-"—"u_'—'- : ) O

0
Plg Eo
7
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Além de fazer os cabos corretamente conforme descrito, temos que fazer as
configuragdes corretas nas caixas, para isso sera feita a seguinte configuragao:

RRC-1258 MkII: Control [MICROBIT REMOTE DISP LAY ]

miicrobit

Imifo
Status
W i-Fi scan

Frofiles

IP settings
Radio s=ttings

Sarial settings
Advanced s=ttings
Dynamic DMNS settings
Keyer settings

I settings

Ping settings

WEiI-Fi settinas

Export settingas{(HTRML)
Export settings{bin)
Import settings{bind

Application upgrade
Bootloader upgrade

Saerial settimgs

CoM1 mode | mMode-=. char- Tirre ot ~ |
COoOM1 baudrats Ss00 |

CoOrM1 data bits

COoOM1 stop bits L o~ |

COrML parity o - ofF ~ |

COMI1 rtsScts tlo s

COMM1 berminator e

Use USB Com Port as COM1 Mo s

COoOM2 mode [Mode-a,. Kenwood, TYaesu, Elecraft ~wr |
CoM2 baudrate Se00 e |

CoM2 data bits

CoOM2 stop bits 2~

COoOMZ parity o - oFff ~ |

COM2 terminator (hex) oo

Use UsB Com Port as OOMI2Z o -

COMI{Extra) mode {(ISS-
CORFSH)

| submit |

RRC-1258 MkII: Radio [MICROBIT BODY EQUIPMEMNT]

microbit

Info
Status
Wi-Fi scan

Profiles

IP settings

Radio settings

Sarial s=ttings
Adwanced settings
Dynamic DMNS settings
Fever s=ttings

I settings

Ping settings

Wi-Fi s=ttings

Export settings{{HTML)
Export settings({bin}
Import settings{bin)

Application upgrads=
Bootloader upgrads

Restart dewvice

serial settings

COoOM1 mode | Made-ZF, char-timecut -
COoOM1 baudrate [ el

COoOM1 data bits
COM1 stop bits
COMI1 pariby
COM1 rtsfcts
(_ZO‘JE[ terminator

-Iﬁg
<<

o]
0
J_:
<

$

-

1]

H
(]
=]

COMZ2 mode | Mode-4, Kenwood, ¥Yaesu, Elecraft
COMZ2 baudrate SE00 W
COM2 data bits
COoOM2 stop bits 1 W
COM2 parity [0 - off ~
prive uha
thexc)
| Submit |

Lembre-se que para que a configuracdo funcione, o equipamento de radio deve
estar ligado. Se precisar funcionar sem que o equipamento de radio esteja ligado,
ele deve ser ativado em Configuracoes de Radio / Conexdo Automadtica / SIM
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RRC-1258 MkKII: Control [MICROBIT REMOTE DISPLAY ]

microbit

Info
Status
Wi-Fi scan

Profiles

IP settings

Radio settings

Serial s=ttings
Advanced s=ttings
Dynamic DMNS settings
Keyer settings

I settings

Ping settings

Wi-Fi settings

Export s=ttings{HTML)
Export settings{bin}
Import settings{bin)

Application upgrade
Bootloader upgrads

Restart dewvice

Radio settings

Program mode

Sip password

Sip contact{ Radio RRC
IR hostname)

Auto connect
Audio quality
Codec out gain
Codec inp gain
Codec inp HPF H=
Codec inp preamp
COMO baudrate
COMO data bits
COMO stop bits
COMD pariby

COMO Program mode 2 char

timeocut

Use USE Com Port as SOMO
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Todas as marcas listadas neste manual sdo marcas registradas de seus proprietarios.
Video ; https://www.youtube.com/watch?v=Zkol FWKGmrU

Revision 1.0
Ham Rotor © EA7HG,2020

EA7THG

Eugenio F.Medina Morales
23001 Jaén

Espana

Email : EA7THG@hotmail.com
WWW.EA7THG.COM
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