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Technische Bedienungsanleitung
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Seriennummer: 00001

Visual Rotor ist ein Programm, das fiir den Arduino Mega 2560 entwickelt wurde,
zusammen mit einem 4,3-Zoll-TFT-Touchscreen WQVGA von 480 * 272 und einer
kleinen Micro-SD-Speicherkarte, oder mit einem Android-Gerdt. mit der fast jeder
auf dem Markt befindliche Rotor einfach und intuitiv bedient werden kann ,
Hinzufiigen einiger Funktionen wie der seriellen RS232- oder USB-
Kommunikationsschnittstelle, Unterstiitzung des Prosistel-Protokolls, damit es von
einem PC aus gesteuert werden kann, **Sprachfunktion fiir Blinde, Kursdnderung
vom Bildschirm, Start- / Stopprampe usw. . Visual Rotor ist durch Software
vollstandig aktualisierbar und wurde in 6 Sprachen entwickelt: Spanisch, Englisch,
Franzosisch, Deutsch, Italienisch und Portugiesisch. Es kénnen bis zu vier Rotoren
verwendet werden, wobei alle Parameter entsprechend dem verwendeten
Rotormodell definiert werden konnen. Sie kénnen zwischen Azimut und Elevation
wihlen, wenn Sie starten und sanft anhalten mochten, wenn der Rotor eine Drehung
von mehr als 360 Grad zuldsst, wenn die Mitte des Rotors Nord oder Siid ist usw. Es
ist einfach in die Rotorsteuerung einzubauen und einfach zu kalibrieren. Sie miissen
nur den linken und den rechten Anschlag in Azimut angeben oder der untere und der
obere Anschlag in Elevation and Visual Rotor berechnen alle erforderlichen Daten fiir
die korrekte Verwendung . Es verfiigt iiber mehrere Darstellungen von Daten und
deren Verwendung auf dem Bildschirm. Alles ist vom Bildschirm aus konfigurierbar,
ohne dass ein PC erforderlich ist.

Vielen Dank, dass Sie Visual Rotor vertrauen



Visual Rotor © EA7HG,2018-22

INDEX
Seite

Verbindung von Visual Rotor mit TFT(NewHaven)................... 2

Anderung auf dem Bildschirm fiir Version 1.1 und héher.......... 4

Verbindung von Visual Rotor mit TFT (Buydisplay)................. 5

Schaltung und OptioneN...........cccccvieiieiiiiieeeiiiiee e 12
Tabelle der Verbindungsstifte ...........cccooeviiiiiiiiiiiiniiieeeiee, 18
Standardparametertabelle ..........cc.ccoeeviiiiiiiiiicecieeee, 25
Beispiel Ham IV Fernbedienung und dhnliches ohne KIT ...... 27
Schema Gleichstromrotoren ............ccceeeeveeeriiieencieeeie e 33
Universelles Rotor-Visual-Kit ...........ccccoveviiiiniiienieeeieeeee, 35
Visueller Rotator fiir Android............ccoeviiieiiiieiiiicieecee 52
VR-ANdroid-Kit .....cccoiiiiiiiiiee e 56
Installationsbeispiel flir das Android VR Kit........ccccoeiiiennennne. 57

Beispiel Ham IV Fernbedienung und dhnliches mit TFT (BuyDisplay) . 68
Copyright et eeeeeeeeeereeeean—eeeeen—eeeeaareeeeanaaeeeennnns 73



Visual Rotor © EA7HG,2018-22

SEHR WICHTIG

Verwenden Sie fiir den korrekten Betrieb von Visual Rotor Original-Arduino-
Qualitatskabel, loten Sie die Kabel an die verschiedenen Schaltkreise und

verwenden Sie ein hochwertiges Netzteil. Ich empfehle Mean Well RS-15-5
Netzteil (5V 3A).

Ich iibernehme zu keinem Zeitpunkt die Verantwortung fiir Schiden, die Sie an
Ihrer Fernbedienung verursachen.

Da der Bildschirm des Herstellers NewHeaven veraltet ist, wird in dieser
Anleitung sowohl der Anschluss dieses Bildschirms als auch der neue zu
verwendende Bildschirm (BuyDisplay) angegeben. Andererseits hat Visual Rotor
mit dem neuen Bildschirm seine Einschrinkungen, die sowohl in diesem
Handbuch als auch im Benutzerhandbuch angegeben werden.

Wichtig: Treffen Sie alle Vorsichtsmafinahmen, um eine Entladung statischer
Elektrizitiit zu vermeiden, indem Sie ein ESD-Armband usw. tragen.
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ANSCHLUSS DES VISUAL ROTOR MIT TFT:
NEWHAVEN-DISPLAY-TFT-BILDSCHIRM. (VERALTET)
Die Verbindung der verschiedenen Elemente, so dass Visual Rotor funktioniert, ist
sehr einfach und unkompliziert. Es ist erforderlich:
-Arduino Mega 2560 mit Kabel zum Anschluss an den PC und zum Laden der
Software.
-4,3-7Z0l1-WQVGA-TFT-Bildschirm 480 * 272 von NewHaven
(www.newhavendisplay.com ) mit Ref. NHD-4.3CTP-SHIELD-L, in Mouser
(www.mouser.com ) mit Ref. 763-NHD-43CTPSHIELDL oder in Digi Key
(www.digikey.com ) mit REF NHD-4.3CTP-SHIELD-L-ND.
- MicroSD-Speicherkarte.
-Platte mit Relais (fiir einige Rotoren erforderlich).
Als Optionen:
-Ein kleiner Lautsprecher von 1W 8 Ohm.
- Spannungsteiler je nach Rotor (Ausgefiihrt mit 2 % Watt Widerstanden).
- Integrierte Schaltung MAX232 und 5 Elektrolytkondensatoren oder TTL-USB-
Wandler.
-Elektronischer Startkreis / sanfter Rotorstopp.
- Drehgeber.
-Empfanger und Steuerung von Infrarot.
-Drucker fiir Erinnerungen und Parken.
-W5100 oder W5500 LAN-Verbindung fiir Arduino.
- Joystick.
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Lautsprecher: Auf der Riickseite des Bildschirms befinden sich zwei als 8-Ohm-
Lautsprecher bezeichnete Felder fiir den Anschluss des Lautsprechers, falls Sie ihn
zum Abspielen der Stimme verwenden mochten, die die Richtung und den Ton
angibt, wenn Sie den Bildschirm beriihren.
MicroSD-Karte: Das Gehause fiir die MicroSD befindet sich auf der Riickseite des
Bildschirms.
Der Stromanschluss dient zum Speisen des Arduino mit einer Spannung von mehr als
5V. Wenn Sie bereits 5 V haben, konnen Sie es an den Arduino-Pin anschlieflen, der
als 5 V markiert ist. Die Verbindung des Bildschirms mit dem Arduino ist sehr
einfach. Sie miissen nur die Bildschirmstifte in das Arduino einstecken, sodass sich
die Riicksetztaste auf dem Bildschirm rechts vom Stromanschluss des Arduino
befindet. .
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Vor dem Einfiigen des Bildschirms in das Arduino miissen die folgenden Dateien auf
der microSD-Karte aufgezeichnet werden:

Visual Rotor-Sprachdateien mit unformatierter Erweiterung.

Konfigurationsdatei von Visual Rotor mit der Erweiterung cfg.

Sprachdateien mit der Erweiterung .IDI., JPG-Datei.,Date1 .INI.

Benutzerdatei und Aktivierungsschliissel von Visual Rotor mit

Erweiterungsschliissel. Vergessen Sie nicht, diese Datei mit einem Textprogramm zu
O0ffnen, um den Benutzer und das Kennwort zu erhalten, wenn Sie von Visual Rotor
dazu aufgefordert werden. Sobald die Aufzeichnung abgeschlossen ist, stecken Sie
sie in den Steckplatz der Karte mit dem Bildschirm und verbinden Sie den Bildschirm
mit dem Arduino.

Dann werden wir das Programm VisualRotor.hex im Arduino aufzeichnen, also miissen Sie
das USB-Kabel an Thren PC und Arduino anschlieen und eines der beiden Programme
verwenden, die im  Handbuch  angegeben sind (SOFTWARE  UND
INSTALLATIONSPAKET).
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ANDERUNG IM ROTOR VISUAL DISPILLAY AB VERSION 1.1 NEWHAVEN-
DISPLAY-TFT-BILDSCHIRM.

L4

Damit Visual Rotor V.1.2 ordnungsgeméiB funktioniert, miissen Sie den Stift 10 des
Bildschirms wie in der Abbildung gezeigt vorsichtig ldsen. Es ist relativ einfach, es
reicht aus, mit dem Lotkolben den Kunststofftrager, der den Stift hilt, zu schmelzen
und dann den Stift zu entldten. Anschlieend schweiflen Sie ein Kabel mit geringem
Durchmesser und einer Lidnge von 15 oder 20 cm an Pad. Das andere Ende des
Kabels wird an Pin 45 des Arduino Mega 2560 geldtet.

Wenn Sie Version 1.0 oder 1.1 installiert haben, ist ein Zuriicksetzen nicht
erforderlich. Wenn jedoch empfohlen wird, die Werte in allen neuen Optionen neu zu
definieren, indem Sie das Menii aufrufen und alle neuen Optionen aktivieren oder
deaktivieren. In Version 1.2 haben Sie zwei Optionen zum Zuriicksetzen. Gesamt-
und Teil-Reset: Mit dem Gesamt-Reset wird Visual Rotor auf die
Werkseinstellungen zuriickgesetzt. Beim teilweisen Zuriicksetzen werden die
werkseitigen Parameter mit Ausnahme der Grenzen oder Stopps der Rotoren an
Visual Rotor zuriickgegeben.

Wenn Sie Version 1.2 installiert hatten, installieren Sie vor der Installation von
Version 1.3 zuerst die Software 12al13.hex auf Threm arduino und folgen Sie den

Anweisungen auf dem Bildschirm.
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VISUELLE ROTORVERBINDUNG MIT TFT-BILDSCHIRM:
KAUFEN DISPLAY TFT-BILDSCHIRM.
Die Verbindung der verschiedenen Elemente, damit Visual Rotor funktioniert, ist sehr
einfach und unkompliziert. Ist notig:
-Arduino Mega 2560 oder Mega Pro mit Kabel zum Anschlieen an den PC und
Laden der Software.
-4,3-7Z0ll-TFT-Bildschirm Buydisplay (www.buydisplay.com) mit Ref
https://www.buydisplay.com/4-3-inch-tft-lcd-display-capacitive-touchscreen-ra8875-
controller

-MicroSD-Speicherkarte.
-Platte mit Relais (Notwendig fiir einige Rotoren).
Als Optionen:
-Spannungsteiler je nach Rotor (mit 2 Widerstdnden von 4 Watt).
-Integrierter Schaltkreis MAX232 und 5 Elektrokondensatoren. o TTL-USB-
Konverter.
-Softrotor Start/Stop elektronische Schaltung.
-Drehcodierer.
-Infrarotempfdnger und Steuerung.
-Tasten fiir Erinnerungen und Parken.
-W5500 LAN-Schaltung fiir Arduino.
-Joystick.
-DFPlayer-Mini (MP3) + MicroSD-Speicherkarte.

Fhkdh bbbkt SEHR WICHTIG LR R R R
MONTAGE AUF HAM-SERIE UND AHNLICHEN STEUERUNGEN
Sie miissen den Schirm so bestellen, dass er ohne Befestigung an der gedruckten
Schaltung versendet wird, da die Platine groBer ist und in zwei Teilen
zusammengebaut werden muss. Wenden Sie sich dazu vorher an
sales@buydisplay.com, damit man Ihnen bei der Bestellung die Anweisungen geben
kann.

Gedruckte Schaltung zur Steuerung des TFT-Bildschirms
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TFT-Bildschirm auf der Seite der Anschliisse an die gedruckte Schaltung

Fiir die Montage an HAM-Steuerungen bendtigen Sie zusétzlich...:

1 FPC/FFC-Flachkabel 0,5 mm Raster und 40 Pins, 10 cm lang (Vorwirtsrichtung)
1 FPC/FFC-Flachkabel 0,5 mm Raster und 6 Pins 10 cm lang (Vorwirtsrichtung)

1 FPC/FFC-Erweiterungsplatine im Raster 0,5 mm und 40 Pins.

1 FPC/FFC-Erweiterungsplatine 0,5 mm Raster und 6 Pins.
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MONTAGE AN ANDEREN STEUERUNGEN:
Die Gesamtabmessungen der Schirmschaltung sind wie folgt:

PCB 132.70+0.3
M.H 127.50+0.1
MODULE 105.40+0.3
13.65+04 CTP OL105.10
18.53+0.3 CTP V,A/A A 95.64+0.2
18.83+0.3 LCD A,A 95.04010 o
i)
5 3
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fEa8ss O 480(RGB)X272 Dots oo
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i A : Pixel Detail
\ g Black Silk Scale:25:1
i Scale:25:1
m

4.35+04-—
13.054+0.3
13.340£0.3
T0940.3

Unter Berticksichtigung dieser Maflnahmen konnen Sie verlangen, dass der

Bildschirm auf die gedruckte Schaltung geklebt wird.
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Bei der Bestellung konnen Sie mehrere Optionen auswiéhlen:

Dies sind die notwendigen Optionen fiir eingefiigte und nicht eingefiigte Bildschirme:
Wenden Sie sich fiir einen abgenommenen Bildschirm vorher an
sales@buydisplay.com, damit sie IThnen sagen konnen, wie Sie bestellen miissen.

00:08

Saturday 2016/01/02

4.3 inch TFT LCD Display Capacitive
Touchscreen w/RA8875 Controller

ER-TFTM043A2-3_Top_View

Interface : FFC Connection 4 wire SPI
Power Supply : VDD=5.0V

US$50.20

Buy 10 for US$48.11 each and save 2%
Buy 30 for US$46.88 each and save 5%
Buy 50 for US$45.64 each and save 7%
Buy 100 for US$44.41 each and save 10%

Buy 500 or more Quote Request

"

Interface * *Requireq

-

=
FFC Connection-4-Wire SP1 +US$0.86

Power Supply (Typ.) *

VDD=5.0v

MicroSD Card Interface

- Please Select -

Font Chip (Refer to Doc "Summary for Font Chip")

— Please Select —
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BUYDISPLAY DISPLAY-VERBINDUNGS-PINS:

JP1-Anschluss:
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+5V | _ . Pin A2 Arduino
R R e Pin 21 Arduino

Pin AO Arduino

SEHR WICHTIG
Verwenden Sie Qualititskabel, moglichst kurz und verdrillen Sie diese, vermeiden
Sie Rauschen in den Anschlussleitungen.
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JP1-Anschluss:
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Pin 52 Arduino

Pin 50 Arduino
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JP2-Anschluss:

LL0=-%] o

;'z-:+najl-u3"

Pin 50 Arduino Pin 51 Arduino

5 ®
=i
=y
'In*.‘

«* MicroSD Cord Siot

_ = q
L
|

An Jumper J17 anloten. Auf diese Weise werden alle Befestigungslocher mit Masse
verbunden.
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Platte mit Relais: Fiir den Fall, dass die Steuerung Ihres Rotors keine Relais hat, um
die Drehung zu aktivieren (Beispiel Ham IV und dhnliches), miissen wir einen Satz
Relais installieren. Es gibt Relaisplatten auf dem Markt, die sehr wirtschaftlich sind.
Diese Schilder gelten fiir C.A. Die Polaritdt muss nicht umgekehrt werden, um den
Rotormotor zu drehen. Fiir C. C.-Rotoren siehe Schemata

=

Um dieses Schild verwenden zu konnen, miissen Sie folgende Anderungen

vornehmen:
Entfernen Sie die 4 Optokoppler und die 4 SMD-LEDs.

Sobald die angezeigten Komponenten entfernt wurden, miissen Sie die Pads der 4
smd-LEDs iiberbriicken. Sie sollten auch die Jumper der Pads der Optokoppler und
der LEDs herstellen, wie Sie in der folgenden Abbildung sehen konnen.
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Wenn wir zum Beispiel einen Ham IV benutzen wollen, brauchen wir mindestens
eine Platte, die drei Relais enthélt, so dass eines flir die linke Abzweigung, eines fiir
die rechte Abzweigung und ein weiteres Relais zum Entfernen / Setzen der Bremse
von diesem bendtigt wird Rotor.

Der Anschluss ist sehr einfach: Der Pin VCC und GND ist die Spannungsversorgung
fir 5V der Relaiskarte. Die Pins IN1, IN2 usw. sind die Nummer des Relais, das
steuert.

Siehe Tabelle der Arduino-Stifte fiir Visual Rotor.
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Spannungsteiler: Arduino ist nicht in der Lage, Spannungen von mehr als 5 V allein
zu lesen. Wenn die Lesespannung des Kurses in unserem Rotor hoher als 5 V ist,
muss ein Spannungsteiler verwendet werden, damit er nicht zerstort wird.

Der Spannungsteiler besteht aus zwei Viertelwiderstinden, wie in der folgenden
Abbildung dargestellt:

Voltaje Rumbo
Volt.Course

<R
L1
L Pin Analogico Arduino
“R0HH S C1 0 ADS1115 Pin
|
9 |
<_ R6 3 10n Analog Arduino Pin
= - or ADS1115 Pin
7T

**

Colocar en pin Arduino o ADS1115
Pin on Arduinoor ADS1115 PCB

Die Werte, die Sie verwenden konnen, sind die folgenden, abhédngig von der
Spannung Thres Rotors, um die Uberschrift anzuzeigen (nicht mit der
Betriebsspannung des Motors verwechseln).

Wenn die Spannung des Steuerkursanzeigers 5 V nicht iiberschreitet, muss kein
Spannungsteiler verwendet werden. Widerstande sind ein Viertel Watt. Sie miissen
einen keramischen 100nf-Kondensator zwischen dem verwendeten Arduino-Analog-
Pin und derselben Arduino-Platine installieren.

VORSCHUBSPANNUNG R1 R2

Bis um 24V 220000 Ohm 1000000 Ohm
Bis um 15V 470000 Ohm 1000000 Ohm
Bis um 10V 820000 Ohm 1000000 Ohm

Uberpriifen Sie nach Herstellung des Teilers, ob die am Arduino-Pin des Diagramms
gemessene Ausgangsspannung an Threm Voltmeter 5 V nicht {iberschreitet, damit Thr
Arduino nicht beschadigt wird.
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Schaltung fiir RS232 (MAX232): Damit Visual Rotor mit einem PC kommunizieren
kann, miissen Sie die unten beschriebene RS232-Schaltung hinzufiigen (fiir jeden
Rotor benétigen Sie eine):

Cc16

1 16
£13 c12 +5V
2 15
-FOP 3 g 14
4 13
ém 5 12
- 5 3 N
H onge s W 11
J7—U Ii "~
7] 110
_ 8] 19
DIL 16 0 s
Arduino Pin X Y §
PIN ARDUINO
PUERTOS/PORTS X Y
RS232 - ROTOR 1 10
RS232-ROTOR 2 16 |17
RS232 - ROTOR 3 14 |15
RS232 - ROTOR 4 1819
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Schaltung fiir USB (TTL-USB Konverter): Damit Visual Rotor iiber den USB-
Anschluss mit einem PC kommunizieren kann, muss ein TTL-zu-USB-Konverter
hinzugefiigt werden. Sie bendtigen einen fiir jeden Rotor. Die Verbindung ist wie
folgt:

use-TTL
UsB-STC-ISP

Puertos/Ports PIM AF{KDUIND PN AF{EUINO
ROTOR 1 1 0
ROTOR 2 16 17
ROTOR 3 14 15
ROTOR 4 18 19
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Sanfter Rotorstart / -stopp: Wenn der Rotor einen sanften Start / Stopp haben soll,
miissen Sie die folgende Schaltung fiir C.A. Fiir jeden Rotor benétigen Sie einen.

Circuito para Motores de C.A. .
Circuit for AC Motors oor C

= |
K
33n
AY’
R0 o
LTE]
- W 1 a
Pin PA Arduira F0oam 1w G
QPT
2 ir— R12
R11 n 33 Ohm 2W
s .
1k
MOG 302022 Optional ACIN

A Alimentacian C. A,
Opcional

Eln dem Fall, dass der Rotormotor C.C. Sie bendtigen einen fiir jeden Rotor und
miissen die folgende Schaltung verwenden:

Motor  «
+".'|r 3 J;Tl':j:"lr:u-.r.'
Arduino Pin « ’"Jgf;

Circuito para motores C.C.
Circuit for DC motors.
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Angeschlossener JoyStick: Um Visual Rotor mit JoyStick verwenden zu koénnen,
miissen Sie die Pins A10 und A1l des JoySticks mit denselben Pins des Arduino
verbinden und die Schaltung mit 5V versorgen.

GND — GND
5V —— \fcc

A10 VRx
Al VRy
Pin Arduino

Der JoyStick arbeitet im normalen Modus von Visual Rotor folgendermallen: Wenn
sich der ausgewdhlte Rotor dreht, funktioniert der JoyStick nur fiir die linke und
rechte Seite. Wenn der ausgewdihlte Rotor angehoben wird, arbeitet der JoyStick nur
auf und ab. Wenn sich Visual Rotor im x2-Modus befindet, funktioniert der JoyStick
erst, wenn Sie einen Rotor ausgewidhlt haben. Nach der Auswahl funktioniert der
Rotor genauso wie im normalen Modus. Wenn sich Visual Rotor im A-E-Modus
befindet, arbeitet der rotierende Rotor fiir die linke und rechte Seite und der Hubrotor
arbeitet auf und ab, ohne dass ein Rotor ausgewéhlt werden muss.

DFPlayer-MP3-Verbindung: (Nur fiir BUYDISPLAY-Bildschirme) Um den Sound in
Visual Rotor mit Buydisplay-Bildschirmen abzuspielen, miissen Sie dieses Modul
installieren. Sie miissen eine microSD-Speicherkarte verwenden.

5V Vee Lt - 45l
A15 Rx DFPlayer Mini
A13 Tx

Spk__l
Gnd
Spk_2

A13,A15 pin Arduino Mega

Auf der Speicherkarte sollten Sie nur den gesamten Ordner namens MP3 aufnehmen,
der in Visual Rotor bereitgestellt wird
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Steuerkreis mit Infrarot und Befehl:

Um Visual Rotor mit Infrarotsteuerung verwenden zu konnen, miissen Sie den
Signal-Pin (SIG) mit Pin 7 des Arduino verbinden und den Stromkreis mit 5 V
versorgen. Stellen Sie den Empfianger an einem Ort auf, an dem Sie das Signal
ungehindert empfangen konnen.

SIGNAL——
" \
GND VCC

Pin 7
e 5V
GND
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LAN-Verbindung:
(NUR FUR NEWHAVEN-BILDSCHIRME)
Um Visual Rotor iiber Ihren Internetbrowser verwenden zu koénnen, miissen Sie
dieses W5100 LAN-Modul mit SPI-Verbindung installieren. Die Verbindung ist sehr
einfach:

Pin Arduino Mega 2560

e/ L
WSOLLLEHH

G =G ) =—— 5V
— R S Pin10
Pin52  (SCK) === CK MO — Pin5t(MOSI|
Pin50 (MISO) === MI = G
P+ P-
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(GULTIG FUR NEWHAVEN- UND BUYDISPLAY-BILDSCHIRME)

W5500 LAN mit SPI-Verbindung.

Pin Mega 2560

. BN e 4

+5V

Gnd

R
T

| V5011)6uH
| unyuey

m
it
En
g §

Pin 52 Pin 51
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Drehgeberkreis:
Um Visual Rotor mit einem Encoder verwenden zu konnen, miissen Sie die folgende
Schaltung installieren:

C1=C2 100nF

Cc1 C2
PinDT —I ITI I— Pin CLK
9 GND

Pin 48

+5V
GND

Die Kondensatoren miissen in der Nahe der Stifte installiert werden, um
unerwiinschte Riickschlidge beim Drehen des Encoders zu vermeiden.
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Drucktasten fiir Erinnerungen:
Mit Visual Rotor konnen Sie 8 externe Tasten zum Aktivieren / Aufzeichnen der
Speicher verwenden. Der Taster muss dabei den Stromkreis schlieen.

Arduino Pin

i1

M2

HE

T

22 23 24 25

4

fil

26 27 42 43

ME

T

M M7 I8

Pulsadores para memorias
Memories buttons

Um den Wert eines Speichers zu dndern, miissen Sie nur den Rotor in die gewiinschte
Richtung fiir diesen Speicher drehen. Nachdem der Rotor auf den gewédhlten Kurs
gedreht wurde, geniigt es, die Speichertaste zu driicken, die Sie 1 Sekunde lang
gedriickt halten mochten, bis Visual Rotor drei aufeinanderfolgende Tone ausgibt und
diese aufgezeichnet werden. Um den Rotor auf die im Speicher markierte Uberschrift
zu lenken, miissen Sie die Taste driicken weniger als eine Sekunde.
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Analog/Digital-Wandler (ADC):

Mit Visual Rotor konnen Sie den Analog/Digital-Wandler ADS1115 mit 16-Bit-
Auflésung verwenden.

Pin20 Pin21

Als Pin 20 und Pin 21 bezeichnete Pins beziehen sich auf Pin 20 und Pin 21 des
Arduino Mega.
Der analoge Eingang AO entspricht der Kurslesespannung <=5 V oder dem
Spannungsteiler von Rotor 1. A1 zu Rotor 2, A2 zu Rotor 3 und A3 zu Rotor 4.

SEHR WICHTIG
Verwenden Sie den Spannungsteiler auf Seite 7, falls die Kurslesespannung S V
iiberschreitet.
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PIN-TABELLE DES VISUAL ROTOR V 1.62 IN ARDUINO:

ARDUINO PIN |[ROTOR |FUNKTION

A0 jeder |Pin5 TFT BUYDISPLAY JP1

A2 jeder |Pin 33 TFT BUYDISPLAY JP1

A6 1 Spannungsanzeige Lager <= 5V oder Spannungsteiler.
A7 2 Spannungsanzeige Lager <= 5V oder Spannungsteiler.
A8 3 Spannungsanzeige Lager <= 5V oder Spannungsteiler.
A9 4 Spannungsanzeige Lager <= 5V oder Spannungsteiler.
Al0 jeder | X-Achse JoyStick Links / Rechts
All jeder | Y-Achse JoyStick auf/ ab
Al3 jeder |MP3 TX Pin (nur TET BUYDISPLAY)
Al4 jeder |LED-Kommunikation
AlS jeder |MP3 RX Pin (nur TFT BUYDISPLAY)

0 1 TX TTL

1 1 RX TTL

2 1 PWM

3 2 PWM

4 jeder |Pin2 TFT BUYDISPLAY JP3

5 3 PWM

6 4 PWM

7 jeder | SIG Infrarot

10 jeder |LAN W5100 oder W5500

14 3 TX TTL

15 3 RX TTL

16 2 TX TTL

17 2 RX TTL

18 4 TX TTL

19 4 RX TTL

20 4 SDA ADS1115/Pin 34 TFT BUYDISPLAY JP1

21 4 SCL ADSI1115 /Pin 35 TFT BUYDISPLAY JP1

22 jeder | Speichertaste M1

23 jeder | Speichertaste M2

24 jeder | Speichertaste M3

25 jeder |Speichertaste M4

26 jeder | Speichertaste M5

27 jeder | Speichertaste M6




28 jeder | Taste driicken CW o UP

29 jeder | Taste driicken CCW o DOWN

30 4 Relais fiir Rotorschloss.(brake)

31 3 Relais flir Rotorschloss.(brake)

32 2 Relais fiir Rotorschloss.(brake)

33 1 Relais fiir Rotorschloss.(brake)

34 1 Relais CW o UP

35 1 Relais CCW o DOWN

36 2 Relais CW o UP

37 2 Relais CCW 0o DOWN

38 3 Relais CW o UP

39 3 Relais CCW o DOWN

40 4 Relais CW o UP

41 4 Relais CCW o DOWN

42 jeder | Speichertaste M7

43 jeder |Speichertaste M8

45 jeder |BILDSCHIRM PIN 10 (nur TFT NewHaven).

47 jeder |ENCODER CLK

48 jeder |ENCODER DT

50 jeder |MISO LAN/Pin 6 TFT BUYDISPLAY JP1// Pin 6 JP3
51 jeder |MOSI LAN/Pin 7 TFT BUYDISPLAY JP1// Pin 3 JP3
52 jeder |SCK LAN/Pin 8 TFT BUYDISPLAY JP1// Pin 4 JP3
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TABELLE DER PARAMETER FUR DEN DEFEKT DES VISUAL ROTOR:

Parameter Standardwert

Aktiver Rotor 1

Bezeichnung Rotor 1 Rotor 1

Bezeichnung Rotor 2 Rotor 2

Bezeichnung Rotor 3 Rotor 3

Bezeichnung Rotor 4 Rotor 3

Rotortyp 1 Drehung

Rotortyp 2 Drehung

Rotortyp 3 Drehung

Rotortyp 4 Drehung

Rampe Rotor 1 0 Grad

Rampe Rotor 2 0 Grad

Rampe Rotor 3 0 Grad

Rampe Rotor 4 0 Grad

Rotorverlangerung 1 (Overlap) 0 Grad (Ohne Uberlappung)
Rotorverlangerung 2 (Overlap) 0 Grad (Ohne Uberlappung)
Rotorverlangerung 3 (Overlap) 0 Grad (Ohne Uberlappung)
Rotorverlidngerung 4 (Overlap) 0 Grad (Ohne Uberlappung)
Start / Stopp-Modus Rotor 1 Normale

Start / Stopp-Modus Rotor 2 Normale

Start / Stopp-Modus Rotor 3 Normale

Start / Stopp-Modus Rotor 4 Normale

Rechtsanschlag Rotor 1 10000

Rechtsanschlag Rotor2 10000

Rechtsanschlag Rotor 3 10000

Rechtsanschlag Rotor 4 10000

Linksanschlag Rotor 1 20000

Linksanschlag Rotor 2 20000

Linksanschlag Rotor 3 20000

Linksanschlag Rotor 4 20000
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Parameter Standardwert
Rotor-Grafik 1 Sphére
Rotor-Grafik 2 Sphére
Rotor-Grafik 3 Sphére
Rotor-Grafik 4 Sphére

Rotor Center 1 Norden

Rotor Center 2 Norden

Rotor Center 3 Norden

Rotor Center 4 Norden

VCC Arduino 5.00 Volts

Ton 50,00%
RS232/USB Nicht aktiviert
LAN Nicht aktiviert
Infrarot Nicht aktiviert
Encoder Nicht aktiviert
Joy Stick Nicht aktiviert
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BEISPIEL DER KONTROLLE VON HAM 1V, CD45, ETC OHNE KIT:
CD45, HAM 11, HAM 1II, HAM IV, HAM V, HAM VLHAM VII

CALIBRATE

HINWEIS: Ich bin zu keinem Zeitpunkt fiir die Schiden verantwortlich, die Sie
unter Threr Kontrolle verursachen konnen.

Was brauchen wir

Arduino Mega 2560

TFT-Bildschirm 4,3 "

MicroSD-Karte

Spannungsteiler fiir 15V.

Platte mit 4 Relais

5V 2A-Netzteil zur Versorgung der Arduino-, TFT- und Relaisplatte

1 Dioden 1N 4007

1 Zenerdiode 13V 1W

1 Widerstand 390 Ohm 2W

1 470uF 50V Kondensator

Optional: Lautsprecher fiir Sprache, RS232-Schaltung oder USB, wenn Sie ihn an
den PC anschlieBen mdchten.

Die Grof3e des Bildschirms entspricht dem gemessenen Loch, indem Sie die Blende
vom Messgerit entfernen.

Um den Bildschirm an der Vorderseite des Kontrollkastens zu befestigen, konnen Sie
doppelseitiges Klebeband verwenden, das an dem schwarzen Rahmen angebracht ist,
der den Bildschirm umgibt.
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1. TERMINALS 1 & 2 MUST BE COMNECTED USING THE TWO LARGER GALIGE WIAES OF
THE E-WIRE GABLE.

2 K" OENOTES WIRING CONMECTION TO THE PO BOARD SERIES 1
3. 2=z DEMOTES MECHANICAL COMMNECTION TO METER

*(F-2 — 34 Fuse, 110V/14 Slo-Blo, 220V) KIT VISUAL ROTOR CA

Dies ist das urspriingliche Schema der Rotorsteuerung. Die von gestrichelten Linien
umgebene Zone ist der Spannungskreis fir den Kurs und die Komponenten sind auf
einer gedruckten Schaltung montiert, die mit zwei Schrauben und ihren Muttern mit
dem Zihler verbunden ist.

Lost alle Kabel, die von der mit dem Messgerit verbundenen gedruckten Schaltung
ausgehen. Entfernen Sie es nicht von der Platte, sondern von den Stellen, an denen
diese Kabel angeschweilit sind, Potentiometer, Transformator usw. Auf diese Weise
konnen Sie den Prozess jederzeit umkehrbar machen.

Den Spannungskreis des Kurses habe ich in eine separate Platte eingebaut (um das
Original in der Platte des Zahlers zu belassen) zusammen mit dem Stromkreis von
RS-232 und ich habe ihn im unteren Teil der Steuerung zusammen mit der Platte der
Relais im Inneren installiert die Schachtel.

Die Relaisplatten werden mit der gleichen Schraube wie der Transformator befestigt,
der den Motor und die Rotorbremse speist. Vor dem Platzieren der Relaisplatte ist es
ratsam, die Kabel so lange zu schweiflen, dass sie an den mit VCC, GNC, IN1, IN2
und IN3 gekennzeichneten Stiften bis zur Vorderseite der Steuerung reichen, und
diese dann mit dem Arduino zu verbinden.

Wir werden alle Kabel, die an den Pulsadoren des Rotors angelotet sind,
desoldaremos und sie mit seinem entsprechenden Relais verbinden. Wir werden auch
die Kabel des CALIBRATE-Potentiometers verkaufen.

Bei den CCW- und CW-Drucktasten werden Drahte verlotet, um sie mit dem Arduino
zu verbinden.

Unten ist das Schema mit den Modifikationen und wie die Schaltung wire.
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Die Pins der Platine IN1, IN2 und IN3 miissen gemill der ausgewihlten
Rotornummer mit den Arduino-Pins verbunden werden, wie in der Pin-Tabelle von
Visual Rotor in Arduino angegeben.
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BEISPIEL EINES DC-BEFEHLS

* OPCION 1// OPCION 2
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VR3 22,1 28y P Rotor
RS232 - ROTOR 2 16|17
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**** Para USB en lugar de RS232 Ver manual

ROTOR
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Um die Steuerung von Prosistel, Yaesu oder anderen Steuerelementen zu dndern, ist
es am einfachsten, alle Schaltkreise in einer separaten Box zu montieren. Auf diese
Weise haben Sie immer den urspriinglichen Befehl. Stellen Sie die Schaltung der
vorherigen Seite her und installieren Sie sie in Ihrer Steuerung, indem Sie die
angegebene Verbindung herstellen. Wenn Sie anstelle des RS232-Anschlusses auf der
16. Seite einen USB-Anschluss installieren, haben Sie die Schaltung und ihre
Verbindung zu Arduino.
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VISUAL ROTOR UNIVERSAL KIT

Das Visual Rotor Universal-Kit enthidlt alle Funktionen Thres Rotors mit
Wechselstrommotor. oder C. C. und kann leicht daran angepasst werden. Auf
derselben Platine befinden sich die Relais fiir Rechtskurve (CW) und Linkskurve
(CCW) sowie das Bremsrelais (fiir die Rotoren, die es haben), die vom Arduino
gesteuert werden. Es enthélt auch die Schaltung, die die Spannung zur Anzeige des
Steuerkurses (giiltig fiir einige Rotoren) erzeugt, sowie deren Umwandlung, damit
der Arduino sie lesen kann. Es bietet aulerdem eine elektronische Steuerung fiir eine
Auflosung von + - 1 Grad sowie eine Rotorstopp- / Sanftanlaufsteuerung und eine
Drehzahlregelung fiir Gleichstromrotoren. Die serielle RS232-Schnittstelle ist auch
fir die Kommunikation von Visual Rotor mit dem PC enthalten, damit diese mit den
verschiedenen Programmen verarbeitet werden kann, die dies ermdglichen.

HINWEIS: Ich bin zu keinem Zeitpunkt fiir Schiden verantwortlich, die Sie an
Ihrer Fernbedienung verursachen konnen.

SEHR WICHTIG: Verwenden Sie hochwertige Kabel, um viele Probleme mit
Fehlfunktionen zu vermeiden.
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Das Visual Rotor Universal-Kit wird komplett montiert fiir den gewiinschten
Rotortyp geliefert. Die Stromversorgung betrigt 5V DC.

Es gibt 3 Montageversionen:

Fur Rotoren mit Wechselstrommotor:

Fiir Rotoren mit Wechselstrommotor (CDE-45, Ham III, IV, V usw. mit TFT-
Bildschirm):
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Fur Rotoren mit Gleichstrommotor :
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ANSCHLUSSPUNKTE FUR CDE, HAM 1V, V, VI, ETC MIT TFT:

CW - 5 Rotor CCW - 6 Rotor 1
GND VCC
Brake
+5V CC
+5V CC
cw
ccw e
<
A
RS232
B
Y

Rotor 3 W . X

Arduino
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ANSCHLUSSPUNKTE FUR DC-MOTOREN:

Motor Rotor

GNDVCC

+5V CC

+5V CC

Cw

RS232
ccw C ﬁ
Volt Pot.
Ret.
>5V <15V b

X
Arduino dide P M+
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ANSCHLUSSBESCHREIBUNG:

Gemeinsam fiir Rotoren mit C.A. ab C.C.

+,+5V : Positiver Versorgungsanschluss an + 5V DC
— : Negativer Anschluss der Stromversorgung an -5V DC (Erde).

CW : Verbindung zwischen dem Universal Rotor Visual Kit und der Arduino-Platine.
Siehe Tabelle im Handbuch.

CCW : Verbindung zwischen dem Universal Rotor Visual Kit und der Arduino-
Platine. Siehe Tabelle im Handbuch.

2,3,5: Es befindet sich rechts neben dem integrierten MAX232-Schaltkreis auf der
Platine und ermoglicht die Verbindung zwischen dem Universal Visual Rotor Kit und

dem Ausgang seines RS232-Anschlusses fiir die Verbindung mit dem PC.

S5: Verbindung zwischen dem Universal Rotor Visual Kit und dem Ausgang seines
Rotors fiir die Drehung links davon (Relais).

6 : Verbindung zwischen dem Universal Rotor Visual Kit und dem Ausgang seines
Rotors, um ihn nach rechts zu drehen (Relais).

P: Verbindung zwischen dem Universal Rotor Visual Kit und der Arduino-Platine.
Entspricht in der Tabelle den PWM-Positionen. Siehe Tabelle im Handbuch.

X: Verbindung zwischen dem Universal Rotor Visual Kit und der Arduino-Platine.
Entspricht in der Tabelle den Portpositionen. Siehe Tabelle im Handbuch.

Y: Verbindung zwischen dem Universal Rotor Visual Kit und der Arduino-Platine.
Entspricht in der Tabelle den Portpositionen. Siehe Tabelle im Handbuch.

Z.: Verbindung zwischen dem Universal Rotor Visual Kit und der Arduino-Platine.
Entspricht in der Tabelle den Lagerlesepositionen. Siehe Tabelle im Handbuch.
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Rotoren mit C.A.-Motor

Brake :Verbindung zwischen dem Universal Rotor Visual Kit und der Arduino-
Platine. Nur fiir den Fall, dass Ihr Rotor eine Bremse hat (Beispiel, Ham IV, V usw.).
Siehe Tabelle im Handbuch.

A: Verbindung zwischen dem Universal Rotor Visual Kit und dem kleinen
Netzteiltransformator zur Anzeige der Richtung der Rotorsteuerknopfe (CDE-45,
Ham III, IV, V usw.).

B: Verbindung zwischen dem Universal Rotor Visual Kit und dem kleinen
Netzteiltransformator zur Anzeige der Richtung der Rotorsteuerkndpfe (CDE-45,
Ham III, IV, V usw.).

CA :Verbindung zwischen dem Visual Universal Rotor Kit und Threr
Motorstromversorgung.

H,I : Verbindung zwischen dem Universal Rotor Visual Kit und seinem
Rotorausgang zum Entriegeln der Rotorbremse (Relais).

3 :Verbindung zwischen dem Universal Rotor Visual Kit und der Riickgabe des
Kursmesspotentiometers.

7 :Verbindung zwischen dem Universal Rotor Visual Kit und der Stromversorgung
Ihres Motors. (CDE-45, Ham IIIL, IV, V usw.).
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Rotoren mit Gleichstrommotor

M+:Verbindung zwischen dem Universal Rotor Visual Kit und der positiven
Stromversorgung IThres Motors. Giiltig nur fiir Gleichstrommotoren.
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Die Installation des Visual Rotor CA-Kits in der Ham IV-Rotorsteuerbox und
dergleichen ist einfach.

Ziehen Sie den Netzstecker aus der Steckdose. Schrauben Sie die obere und untere
Abdeckung ab und entfernen Sie sie. Sie miissen die Glithbirne und ihre Halterung
sowie die mit dem Messgerit verschraubte gedruckte Schaltung entfernen. Entfernen
Sie das Messgerdt und die Frontblende vorsichtig von der Platine. Trennen Sie die
Verkabelung zur gedruckten Schaltung von den Verbindungspunkten, jedoch nicht
von der gedruckten Schaltung. Machen Sie dasselbe mit dem Potentiometer
CALIBRATE. Loten Sie die Dridhte, die vom kleinen Transformator zur
Lampenfassung kommen. Diese Kabel sind A und B, wie im Schaltplan und auf der
Leiterplatte des Kit Visual Rotor CA angegeben.
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Im unteren Teil der Steuerung konnen Sie die gedruckte Schaltung des Visual Kit
Rotor CA installieren.
Machen Sie die notwendigen Locher, um die Leiterplatte zu verschrauben. Nach dem
Platzieren 16ten wir die Kabel wie in der Abbildung gezeigt. Die Kabel im oberen
Teil der Box konnen durch das grofle Loch, das sich dort befindet, zum Boden der
Box gefiihrt werden.

Wenn Sie die RS-232-Option installiert haben, bohren Sie die erforderlichen Locher,

um den RS232-Anschluss auf der Riickseite der Steuerung zu platzieren:?_
o

Loten Sie die Drahte, di cde.l-‘ mit 2,,5 kenzeichneten gedruckten Schaltung
neben der integrierten Schaltung zu den Stiften des RS232-, 2-, 3- und 5-
Steckverbinders fiihren.
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Loten Sie ein Kabel in den Stromkreis auf Pad 3 und schweillen Sie es an die gleiche
Nummer wie den Rotorstecker auf der Riickseite der Steuerung. Mit Pad 7 der
gedruckten Schaltung ein Kabel verschweillen und es ebenfalls mit der gleichen
Nummer des Rotorsteckers verschweillen. schweilen Sie sie mit den angegebenen
Zahlen und Buchstaben auf die Leiterplatte.

e ——

Loten Sie ein Kabel in den Stromkreis auf Pad 3 und schweillen Sie es an die gleiche
Nummer wie den Rotorstecker auf der Riickseite der Steuerung. Mit Pad 7 der
gedruckten Schaltung ein Kabel verschweillen und es ebenfalls mit der gleichen
Nummer des Rotorsteckers verschweil3en.
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Loten Sie drei Dréihte an den Steuerkndpfen, die spéter mit dem Ardunio verbunden
werden.
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Falls Sie eine RS-232-Option installiert haben:

c

w

CECXVIN
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+5V

DIL 16

Arduino Pin X Y

PIN ARDUINO

PUERTOS/PORTS X Y
RS232 - ROTOR 1 1|0
RS232 - ROTOR 2 16 |17
RS232 - ROTOR 3 14 |15
RS232 - ROTOR 4 18|19

Loten Sie ein Kabel auf Pad 18 (im Schema mit X gekennzeichnet) der gedruckten
Schaltung und 16ten Sie es auf den Arduino-Pin entsprechend der Rotornummer, mit

der das Kit installiert wird.

Loten Sie ein Kabel in Pad 19 (WIE UND IM SCHEMA GEKENNZEICHNET) der
gedruckten Schaltung und 16ten Sie es entsprechend der Nummer des Rotors, der das
Kit installiert, in denselben Pin des Arduino.
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Falls Sie die Option ELECTRONIC CONTROL installiert haben:
Loten Sie einen Draht auf Pad P und 16ten Sie ithn auf den Pin, der dem Arduino
PWM-Pin gemil der Verbindungstabelle entspricht.

Loten Sie ein Kabel auf das Z-Pad und 16ten Sie es auf den Pin, der dem Arduino-Pin
entspricht, um die Uberschrift gemiB der Verbindungstabelle zu lesen. Vergessen Sie
nicht, einen 100-nF-Kondensator zwischen diesen Stift und Masse, Chassis oder
GND zu schweil3en.

Loten Sie einen Draht auf das linke Pad von R1 und 16ten Sie 1hn auf den Pin, der
dem Arduino Pin von CW Relay gemal der Verbindungstabelle entspricht.

Loten Sie einen Draht auf das linke Pad von R2 und 16ten Sie ihn auf den Pin, der
dem Arduino Pin von CCW Relay gemal} der Verbindungstabelle entspricht.

Loten Sie einen Draht auf das linke Pad von R3 und 16ten Sie ithn auf den Pin, der
dem Arduino Pin of Relay zum Verriegeln des Rotors (Bremse) gemil der
Verbindungstabelle entspricht.

Loten Sie die Drucktastenkabel an den entsprechenden Arduino-Pins gemall der
Anschlusstabelle.

Loten Sie die + und - 5V-Kabel von der Leiterplatte zum Netzteil, um das gesamte
Kit zu betreiben. Loten Sie zwei + und - 5V-Kabel, um die Arduino-Platine mit Strom
zu versorgen. Verbinden Sie + mit dem Arduino-Pin, der mit 5V gekennzeichnet ist,
und den - mit dem Pin, der als - gekennzeichnet ist.

Uberpriifen Sie anschlieBend, ob die gesamte Verkabelung korrekt ist.
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Um den Bildschirm an der Vorderseite des Kontrollkastens zu befestigen, konnen Sie
doppelseitiges Klebeband verwenden, das an dem schwarzen Rahmen angebracht ist,
der den Bildschirm umgibt.
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Anschlussbeispiel:

Anschlussbeispiel als Rotor 1 in Visual Rotor gemdl3 Anschlusstabelle:

CW- und CCW-Taster: CW-Pin 28, CCW-Pin 29 von Arduino. Das Minuskabel der
Drucktasten an einer beliebigen Stelle des Gehduses, der Masse oder der Schaltung.

Rele CW: Vom linken Pin von R1 der gedruckten Schaltung zum Pin 34 von Arduino

CCW-Relais: Vom linken Pin von R2 der gedruckten Schaltung zum Pin 35 von
Arduino

Relais-Rotorsperre (Bremse): Vom linken Pin von R3 der gedruckten Schaltung zum
Pin 30 von Arduino.

Steuerspannungsleser: von Pin Z der gedruckten Schaltung zu Pin A6 von Arduino.
Elektronische Steuerung: von Pin P der gedruckten Schaltung zu Pin 2 von Arduino.
RS232, Pin 18 der gedruckten Schaltung mit Pin 1 des Arduino und Pin 19 der
gedruckten Schaltung mit Pin 0 des Arduino.
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Konfiguration nach dem Beispiel:
Wir werden Rotor 2 aktivieren.
Wir werden auf das Ment zugreifen:

-Rotoren: Wir wihlen Name...Rotor 2 und dndern den Namen zum Beispiel in HAM
IV.

Wir werden auf das Menii zugreifen:
-Rotoren: Wir wihlen Typ und Rotation aus.

Wir werden auf das Menii zugreifen:
-Ramp/Ext : Wir wihlen Ramp und wihlen den Wert fiir die Ramp aus, der nur im
Relais- oder Rotor-AC-Format giiltig ist.

Wir werden auf das Menii zugreifen:
-Ramp/Ext : Wir wihlen Extension und wahlen den Wert 0.

Wir werden auf das Menii zugreifen:
-Modus: Wir wihlen Normal oder Relais, wenn wir die elektronische Steuerung nicht
installiert haben. Wenn wir die elektronische Steuerung installiert haben, wéhlen wir

Rotor AC.

Wir werden auf das Menii zugreifen:
-Mitte: Da die iiberwiegende Mehrheit der Rotoren im Siiden (180 Grad) stoppt,
wihlen wir Norden. Wihlen Sie andernfalls Siid aus.

Wir werden auf das Menii zugreifen:
-Tools: Wir wahlen Sound. Wiahlen Sie den Prozentsatz der Lautstiarke aus.

Wir werden auf das Menii zugreifen:

-Tools: Wir werden RS232 auswéhlen. Wiahlen Sie aus, ob Sie mit dem PC
kommunizieren mochten.

-Tools: Wir wihlen Baud. Wahlen Sie den Baud-Wert.

Wir werden auf das Menii zugreifen:

-Tools: Wir werden VCC Arduino auswihlen. Messen Sie die Arbeitsspannung Ihres
Arduino und geben Sie sie in diesem Abschnitt ein.

Wir werden auf das Menii zugreifen:
-Limits: Wir wihlen Law aus und befolgen die Anweisungen.

Wir werden auf das Menii zugreifen:
-Limits: Wir wihlen Links und folgen den Anweisungen.
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Visual Rotor fiir Android:
Sie konnen ein Android-Gerédt mit Wifi (Version 4.4 oder hoher) mit allen Funktionen
von Visual Rotor verwenden, ohne den in der normalen Version von Visual Rotor
bendtigten TFT-Bildschirm, die Speicherkarte oder den Lautsprecher verwenden zu
miissen .Wenn Sie den TFT-Bildschirm installieren, ist der Android-Betrieb
deaktiviert. Fiir Visual Rotor Android miissen Sie nur die Visual Rotor-Software im
Arduino aufzeichnen und die Android-Anwendung auf Thr Gerit herunterladen und
installieren.

Auf diese Weise kann die gesamte Schaltungsanordnung in einem beliebigen
Rotorsteuerbefehl installiert werden, ohne dass externe Kabel usw. erforderlich sind.
Auf diese Weise kann der Befehl auch im Notfall ausgefiihrt werden, wenn Sie Visual
Rotor zu einem bestimmten Zeitpunkt nicht verwenden mdochten.

Die gesamte Rotorsteuerung verbleibt im Arduino Mega. Wenn Sie also zu einem
bestimmten Zeitpunkt die Verbindung verlieren, miissen Sie sich um nichts kiimmern.

VISUAL ROTOR CONNECTION OHNE TFT DISPLAY (ANDROID):
Die Verbindung der verschiedenen Elemente fiir Visual Rotor zur Arbeit ist sehr
einfach und unkompliziert. Es ist erforderlich:
1) Arduino Mega 2560 mit Kabel zum Anschliefen an den PC und zum Laden der
Software.
2) W5100 oder W5500 LAN-Modul.
3) Platte mit Relais (fiir einige Rotoren erforderlich).
4) Spannungsteiler nach Rotor (Ausgefiihrt mit 2 ¥4 Watt Widerstdnden).
Als Option:
5) MAX232 Integrated Circuit und 5 Elektrolytkondensatoren oder TTL-USB
Converter.
6) Elektronische Sanftanlauf- / Stoppschaltung.
7) Diode LED + 330 Ohm %2 Watt Widerstand.
8) 5-V-Stromversorgung von mindestens 600 mA

Oder Visual AC Rotor Kit (nur fiir Rotoren mit Wechselstrommotor), das die Punkte
3.,4,5 und 6 enthilt.

Die Verbindung dieser Elemente ist die gleiche wie bei Verwendung von Visual
Rotor, bei der der TFT-Bildschirm installiert wird, mit der Ausnahme, dass die LED
und der Widerstand an Pin A14 des Arduino Mega installiert sind, um anzuzeigen,
dass er fiir die Verbindung iiber Android bereit ist.

Die Funktionen des Programms sind identisch, wobei dieselben Funktionsmeniis alle
fiir Visual Rotor mit TFT-Bildschirm verfligbaren Optionen zulassen, mit der
Ausnahme, dass in der Android-Version die Internetoption und die Bewegung in der

Grafikoption nicht aktiviert / deaktiviert werden kdnnen Zahlen sind anders.
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MEGA PRO ARDUINO INSTALLATIONSHINWEIS FUR ANDROID:
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Im Gegensatz zu Arduino Mega 2560 R3 wird es fiir Android mit dem Arduino Mega
2560 Pro ausgeliefert. Es ist wirklich dasselbe, nur die Verteilung der Stifte oder
Tiiren variiert. Mit Arduino Mega 2560 R3 koénnen wir den Bildschirm bequem
einlegen und konnen mit doppelseitigem Klebeband an der Vorderseite der
Fernbedienung befestigt werden.Fiir die Verwendung mit Android ist die Verwendung
mit Arduino Mega 2560 Pro praktischer. Da die geschweiliten Stifte nicht im
Lieferumfang enthalten sind, ist die Installation schneller.

Es gibt zwei kleine Unterschiede zur Nomenklatur des Arduino Mega 2560. Die
analogen Gatter in beiden Arduinos entsprechen der Nomenklatur und sind als AO,
Al, ... A15 angegeben. Die digitalen Tiiren des Mega 2560 Pro sind mit einem D vor
der Tiirnummer gekennzeichnet. Als Beispiel: Tiir D38 im Mega 2560 Pro entspricht
Tiir 38 im Arduino Mega 2560.

Beim Arduino Mega 2560 Pro ist die als RX angegebene Tiir beim Arduino Mega
2560 Tor 0 und beim Arduino Mega 2560 ist das TX-Tor beim Pro Tor 1.
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VR-ANDRO KIT ZUSAMMENSETZUNG:

Das VR-ANDRO-Kit besteht aus folgenden Schaltkreisen:

Arduino MEGA 2560 Pro + USB-Kabel.

W5100 LAN-Modul oder W5500 LAN-Modul

Vista Frente

Led Diode und 330 Ohm Y4 W Widerstand nicht enthalten.
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BEISPIEL FUR DIE INSTALLATION DES VR-ANDRO-KITS IN EINER
HAM-ROTORSTEUERUNG IV.

CD45, HAM 11, HAM 111, HAM 1V, HAM V, HAM VILHAM VII

Da Visual Rotor bis zu vier Rotoren verarbeiten kann, beginnen wir in diesem
Verbindungsbeispiel mit Rotor 2.Hinweis Port 1 von Arduino wird gemeinsam
genutzt, um das Programm aufzuzeichnen. Wenn Sie also die Pins 0 und 1 (RX und
TX) mit der seriellen Schnittstelle (MAX232- oder TTL USB-Konverter) verbunden
haben, miissen Sie diese trennen, um das Programm aufzeichnen zu konnen im
Arduino.

Die Platinen konnen zwar iiberall in der Rotorsteuerung eingebaut werden, wobei
sich unten mehr Platz in der Steuerung befindet.

Installieren Sie den DB9-Anschluss auf der Riickseite des Controllers.
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Machen Sie die erforderlichen Locher in das Blatt, um den Arduino und die CA-
Platte des Kit Visual Rotor zu befestigen.

Machen Sie das Loch in der Platte fir den Anschluss des W5100 LAN-Moduls.
Einmal verdrahtet, mit einem starken Kleber fixieren.
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Sobald dies geschehen ist, fahren wir mit der Verkabelung zwischen dem Arduino
und der CA-Karte des Kit Visual Rotor fort. Befolgen Sie dazu die Anweisungen
in der Verbindungstabelle auf den Seiten 33-34 und 78.

| Wir werden einen Draht von Pin 36 des Arduino mit dem Pin des Pad-Kits
links vom Widerstand R1 verlGten.

| Wir werden einen Draht von Pin 37 des Arduino mit dem Pin des Pad-Kits
links vom R2-Widerstand verloten.

. Wir werden einen Draht von Pin 32 des Arduino mit dem Pin des Pad-Kits
links vom R3-Widerstand verloten.

| 'Wir werden einen Draht von Pin 16 des Arduino an den Pin des Kits mit der
Bezeichnung 18 16ten.
D Wir werden einen Draht von Pin 17 des Arduino an den mit 19

gekennzeichneten Pin des Kits 16ten.

. Wir werden einen Draht von Pin A7 des Arduino an den Pin des Kits mit der
Bezeichnung Z 16ten

. Wir werden einen Draht von Pin 3 des Arduino an den mit P gekennzeichneten
Pin des Kits 16ten.
Verkabelung zwischen DB9-Stecker und Kit-Platine: Verkabelung Seite 78.

. Wir werden ein Kabel von Pin 2 des Kits auf Pin 2 des DB9 15ten.

.| Wir werden einen Draht von Pin 3 des Kits an Pin 3 des DB9 Ioten.

. Wir werden ein Kabel von Pin 5 des Kits auf Pin 5 des DB9 lsten.

Seite 59



Visual Rotor © EA7HG,2018-22

Verkabelung zwischen den Tasten CCW, Brake und CW auf der Steuerung und
der Kit-Platine:

| Wir werden das CW-Druckknopfkabel (6 auf dem Foto) entldten und es mit
Pad 6 des Kits verschweif3en.

| Wir werden das CCW-Druckknopfkabel (5 auf dem Foto) entlten und es an
Pad 5 des Kits anschweilen. CCW-Relais (RL2)

_ Wir werden das Kabel des BREMSKNOPFES (H auf dem Foto) entléten und
es mit dem Pad H des Bausatzes verschweiflen. Rolle BREMSE (RL3)

. Wir werden das Kabel der BREMSE Taste (ich auf dem Foto) entldten und es
an Pad I des Kits schweillen. Rolle BREMSE (RL3)

. Wir werden das Kabel der CCW-Taste (2 auf dem Foto) entléten und es an Pad
2 des Kits schweil3en.

.| Wir werden ein Kabel der CCW-Taste (2 auf dem Foto) 16ten und es an einen
beliebigen Punkt der Erde oder GND schweif3en.
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Verkabelung zwischen den Tasten CCW, Brake und CW auf der Fernbedienung
und Arduino:

.| Wir werden einen Draht auf den CCW-Knopf (2 auf dem Foto) 16ten und ihn
an einen beliebigen Punkt auf Masse oder GND schweif3en.

_ Wir werden ein Kabel auf den CCW-Knopf (5 auf dem Foto) 16ten und es an
Pin 29 des Arduino anléten.

| Wir werden ein Kabel auf den CW-Knopf (6 auf dem Foto) 16ten und es an Pin
28 des Arduino anléten.
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Verkabelung zwischen dem hinteren 8-poligen Stecker des Rotors und dem Kit:

_ Wir werden das Kabel des grofen Transformators der Steuerung, der an Pin 2
des hinteren Anschlusses der Rotorsteuerung angelétet ist, entloten und es in das AC-
Pad des Kits einl6ten.

. Wir werden ein Kabel von Pin 3 des hinteren Steckers der Rotorsteuerung 16ten
und es mit Pad 3 des Kits verschweillen.

Verdrahtung zwischen LAN-Modul W5100 und Arduino: Verbindung Seite 33-34
und 30.

. Wir werden ein Kabel vom SS-Pin des W5100 LAN-Moduls an Pin 10 des
Arduino l6ten.

. Wir werden ein Kabel vom MO-Pin des W5100 LAN-Moduls zum Pin 51 des
Arduino l6ten.

. Wir werden ein Kabel vom MI-Pin des W5100 LAN-Moduls zum Pin 50 des
Arduino l6ten.

. Wir werden ein Kabel von Pin CK des LAN-Moduls W5100 an Pin 52 des
Arduino 16ten.

Installieren Sie ein kleines Netzteil in der Rotorsteuerbox mit 5 V Ausgang und
mindestens 600 mA.

. Vom positiven Ausgang des Netzteils werden wir ein Kabel an den Arduino-
Pin mit der Bezeichnung 5V anléten.

. Vom negativen Ausgang des Netzteils werden wir ein Kabel an den Arduino-
Pin mit der Bezeichnung GND anlé6ten.

. Vom positiven Ausgang des Netzteils wird ein Kabel an den mit + 5V
gekennzeichneten Pin des Kits gelotet.
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.| Vom negativen Ausgang des Netzteils wird ein Kabel an den mit -
gekennzeichneten Pin des Kits gel6tet.

| Vom positiven Ausgang des Netzteils wird ein Kabel als +5 an den Pin des
W5100 LAN-Moduls gelotet.

. Vom negativen Ausgang des Netzteils werden wir ein Kabel mit dem Pin des
W5100 LAN-Moduls als G verl6ten.

LED-Verkabelung und Arduino:

 Loten Sie ein Ende eines 330 Ohm % W Widerstands auf Pin Al4 von
Arduino. Loten Sie einen Draht an das andere Ende des Widerstands. Der lidngste
Stift der LED-Diode wird an das andere Ende dieses Kabels geschweil3t. Loten Sie
einen Draht an den GND-Pin des Arduino und an den kiirzesten Pin der LED-Diode.

. Kleben Sie dies fiihrte zu dem Gehiuse des Richtungsmessers Ihrer Morph-

Kontrolle, dass die leuchtende Spitze in der Ndhe des Lochs der Kalibrierschraube
des Richtungsmessers.
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Konfiguration des HAM IV nach Beispielkonfiguration:

Wir werden Rotor 2 aktivieren.
Wir werden auf das Menii zugreifen: (Taste M)
-Rotoren: Wir wihlen Name ... Rotor 2 und dndern den Namen in HAM 1V,

Wir werden auf das Menii zugreifen:
-Rotoren: Wir werden Typ und Rotation auswihlen.

Wir werden auf das Menii zugreifen:
-Rampa / Ext: Wir wéhlen den Wert fiir die gewtinschte Rampe aus. Er ist nur im
Reles- oder AC-Rotor-Format giiltig. Uberlappung oder Verldngerung léasst 0

Wir werden auf das Menii zugreifen:
-Modus: Wir wihlen Rotor AC, um die elektronische Steuerung zu aktivieren.

Wir werden auf das Menii zugreifen:
-Center: Wir werden Nord wéhlen.

Wir werden auf das Menii zugreifen:
-Tools: Wir werden Sound auswihlen. Wihlen Sie die Lautstiarke in%.

Wir werden auf das Menii zugreifen:

-Tools: Wir werden RS232 auswihlen. Wéahlen Sie, ob Sie mit dem PC
kommunizieren mdchten.

-Tools: Wir werden Baud auswihlen. Wiéhlen Sie den Baud-Wert.

Wir werden auf das Menii zugreifen:

-Tools: Wir werden VCC Arduino auswéhlen. Messen Sie die Arbeitsspannung Thres
Arduino und tragen Sie sie in diesen Abschnitt ein.

Wir werden auf das Menii zugreifen:
-Limits: Wir wihlen Rechts und folgen den Anweisungen.

Wir werden auf das Menii zugreifen:
-Limits: Wir wihlen Links und folgen den Anweisungen.
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MONTAGE DES BUYDISPLAY-BILDSCHIRMS AUF SCHINKEN- UND
FAMILIENBEDIENUNG:

Zunichst nehmen wir den Bildschirm, den wir erhalten haben, ohne an der
gedruckten Schaltung zu haften. Wir kleben dies mit doppelseitigem Klebeband auf
den schwarzen Teil des Bildschirms an der Vorderseite der Steuerung in das Loch,
das durch Entfernen des Messgerits und Trimmens tibrig bleibt.

Anbringen von doppelseitigem Klebeband.
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Platzierung von FPC/FFC-Flac-}blhkabelverlﬁngerungsplatten.
= ' m 3

Der griin umrandete Kreis zeigt die Befestigung der Leiterplatte des Bildschirms am
Steuerchassis an. Sie sollten ein Loch zur Befestigung mit einer metrischen 3 (3 mm)
Schraube machen, wobei zu berilicksichtigen ist, dass die Platine erhoht ist und das
Chassis des Controllers nicht beriihrt.Die Verkabelung, die Sie auf dem Foto sehen,

ist der Anschluss der Micro-SD Karte.
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Sobald der Bildschirm und die gedruckte Schaltung platziert sind, miissen Sie die
Flachbandkabel vom TFT-Bildschirm an die Leiterplatte anschlie3en.

Nachdem die Flachkabel in die Anschliisse auf der gedruckten Schaltung eingefiihrt
wurden, miissen Sie die Stifte driicken, um das Kabel zu halten.

Uil -

In den Verldngerungsplatten des Flachkabels miissen Sie die schwarze Lasche nach
oben 0ffnen, Sie miissen das Flachkabel einfiithren und die Lasche absenken, damit
sie Druck ausiibt und das Kabel befestigt 14sst.

So sollte die Montage mit den Flachbandkabeln, Befestigung des Bildschirms an der
Vorderseite und Befestigung der Leiterplatte sein.
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Ergebnis der Platzierung des Bildschirms in der Steuereinheit der HAM-Serie.
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Alle in diesem Handbuch aufgefiihrten Marken sind eingetragene Marken ihrer
jeweiligen Eigentiimer.

Video Version 1.0: https://www.youtube.com/watch?v=tZQ_SATz8qU

Video Version 1.1: https://voutu.be/rb6bFKrHNz4

Video Version 1.2: https://www.youtube.com/watch?v=1g90d6d1VrU

Video Version 1.3 : https://youtu.be/N6pSJuTplpE
https://youtu.be/eX ByJIllYk

Revision 1.0
Visual Rotor © EA7THG,2018-22

EA7THG

Eugenio F.Medina Morales
23001 Jaén

Espana

Email : EA7THG@hotmail.com
WWW.EA7THG.COM
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